Comprobacion de un Sensor Hall con un Inductometro y una Pila de 9 V

INICIO

Desconecta el conector
del Sensor Hall

!

Medir el Sensor Hall
con un Inductometro Digital
(respeta la polaridad)

v

Conecta la punta roja (+)
en la salida del Sensor Hall

La salida del Sensor Hall

es el colector y la masa o GND
del Sensor Hall es el emisor

del transistor NPN interno en
colector abierto del Sensor Hall.

y | Salida = Colector = +
la punta negra (-) /‘Masa o GND = Emisor = -

en masa o GND del Sensor Hall
(respeta la polaridad)

v

Usar una pilade 9 V

v

Conecta el (+) de laPilade 9V /

en Vcc del Sensor Hall
y Vec =+
el (-) de la Pilade 9 V Masa o GND = -
en masa o GND del Sensor Hall

(respeta la polaridad)

v

Gira manualmente el motor
Introduzca un metal entre el sensor y el iman

Acerca o aleja un iman
Cambia la polaridad del iman

\

mide sobrerango siempre (Ej: .OL)

No tocas las patilias
si No has conectado la Pila de 9 V ai Sensor Hall
No cambia ¢Mide sobrerango Polaridad de la Pila de 9 V al reves (invertir las patillas)
. siempre? Pila de 9 V descargada
Sensor Hali averiado
No giras manualimente el motor
mide cero siempre (Ej: 0,00 H)
- Si Sensor Hall averiado
No cambia. ‘:f;:f c::;o No giras manualmente el motor
pre: No estas midiendo en Test de Diodo
cambia de sobrerango a cero o viceversa (Ej: .OL y 0,00 H)
Si cambia.
Al variar el campo magnético o su . .
polaridad, el transistor NPN interno ¢Cambia de sobre Si
en colector abierto del Sensor Hall rango a cerg Correcto
cambia de saturacion (conduce) al 0 viceversa?
corte (no conduce) o viceversa.

Notas:
Este método es solo para un Sensor Hali digital.

En Medicion de Inductancia el sobrerango es indicado por
un 1. a la izquierda o por OL (overload).

No giras manualmente el motor

No metal entre el sensor y el iman interno (Sensor Hall con iman interno)
Iman externo lejos o debil (Sensor Hall sin iman interno)

Polaridad del iman al reves (invertir los polos)



