Comprobacion de un Sensor Hall midiendo Frecuencia

INICIO

Selecciona la posicion
Medicion de Frecuencia

v

Conecta la punta roja (+) Conecta la punta roja (+)
en la salida del Sensor Hall en la salida del Sensor Hall
y y
la punta negra (-) la punta negra (-) -
en Vce del Sensor Hall en masa o GND del Sensor Hall
(la polaridad da igual) (la polaridad da igual)

v

Arranque el motor

mide 0 Hz
No tocas las patillas
Patillas equivocadas (punta roja (+) en Vcc)
Fuente de alimentacion averiada (Vcc = 0 V)
Cortocircuito entre Vcc y masa (Vcc =0 V)
Sensor Hall averiado
Entrada de la centralita del motor en cortocircuito
Motor no gira

No

Al girar el motor,
hay impulsos
y la frecuencia sube (mas de 0 Hz).

¢Mide mas de 0 Hz
al girar el motor?

mide 0,095 KHz

Correcto

Notas:
Este método es solo para un Sensor Hall digital.
La frecuencia depende de las RPM, numero de ranuras, imanes.



