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Comprobación de un Sensor Hall midiendo Tensión Continua con un Polímetro Digital y una Pila de 9 V

Conecta la punta roja (+)
en la salida del Sensor Hall

y
la punta negra (-)

en masa o GND del Sensor Hall
(respeta la polaridad)

Selecciona la posición
Medición de Tensión Continua

Alcance (20 VDC)

Si

No

Si

No

Si

No

Notas:
Este método es solo para un Sensor Hall digital.

Salida = Colector = +
Masa o GND = Emisor = -

Si

No

¿Mide sobrerango?

mide sobrerango

Alcance bajo
(200 mVDC o 2 VDC)

En Medición de Tensión sobrerango es indicado por 1. (izquierda).

Tensión Continua con un Polimetro Digital:
la punta roja (+) = V OHMIOS
la punta negra (-) = COM

Desconecta el conector
del Sensor Hall

Vcc = +
Masa o GND = -

Usar una pila de 9 V

Conecta el (+) de la Pila de 9 V
en Vcc del Sensor Hall

y
el (-) de la Pila de 9 V

en masa o GND del Sensor Hall
(respeta la polaridad)

Gira manualmente el motor
Introduzca un metal entre el sensor y el imán

Acerca o aleja un imán
Cambia la polaridad del imán

La salida del Sensor Hall
es el colector y la masa o GND
del Sensor Hall es el emisor
del transistor NPN interno en
colector abierto del Sensor Hall.

No cambia.

No cambia.

Si cambia.
Al variar el campo magnético o su
polaridad, el transistor NPN interno
en colector abierto del Sensor Hall
cambia de saturación (conduce) al
corte (no conduce) o viceversa.

¿Mide casi Vcc
siempre?

¿Mide casi 0 V
siempre?

mide casi 0 V siempre (Ej:0,024VDC)

¿Cambia casi 0 V
a casi Vcc

o viceversa?

mide casi Vcc siempre (Ej: 7,95 VDC)

cambia de casi 0 V a casi Vcc o viceversa (Ej: 0,024 VDC y 7,95 VDC)

Usar una Resistencia
de 1 K a 10 K

Conecta una patilla de la Resistencia
en Vcc del Sensor Hall

y
la otra patilla de la Resistencia

en la salida del Sensor Hall
(la polaridad da igual)

No tocas las patillas
No has conectado la Pila de 9 V al Sensor Hall

Sensor Hall averiado
No giras manualmente el motor

Sin Resistencia entre Vcc y salida del Sensor Hall

Correcto

Patillas equivocadas (punta roja (+) en Vcc)
Sensor Hall averiado

No giras manualmente el motor

No giras manualmente el motor
No metal entre el sensor y el imán interno (Sensor Hall con imán interno)
Imán externo lejos o debil (Sensor Hall sin imán interno)
Polaridad del imán al reves (invertir los polos)


