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Comprobación de un Sensor Hall midiendo Tensión Continua con un Polímetro Digital

Conecta la punta roja (+)
en la salida del Sensor Hall

y
la punta negra (-)

en masa o GND del Sensor Hall
(respeta la polaridad)

Selecciona la posición
Medición de Tensión Continua

Alcance (20 VDC)

Arranque el motor

Si

No

mide 0,016VDC

Si

No

Si

No

No tocas las patillas
Fuente de alimentación averiada (Vcc = 0 V)
Cortocircuito entre Vcc y masa (Vcc = 0 V)

Sensor Hall averiado
Entrada de la centralita del motor en cortocircuito

Motor no gira

¿Mide casi Vcc
al girar el motor?

Notas:
Este método es solo para un Sensor Hall digital.

Si

No

¿Mide sobrerango?

mide sobrerango

Alcance bajo
(200 mVDC o 2 VDC)

En Medición de Tensión sobrerango es indicado por 1. (izquierda).

Correcto

mide 11,95 VDC

mide 2,609 VDC

¿Mide 0 V
al girar el motor?

¿Mide más de 0 V
y menos de Vcc

al girar el motor?

Patillas equivocadas (punta roja (+) en Vcc)
Sensor Hall averiado

Motor no gira

Al girar el motor,
hay impulsos
y la Tensión Continua sube (más de 0 V).

Tensión Continua con un Polimetro Digital:
la punta roja (+) = V OHMIOS
la punta negra (-) = COM


