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Comprobación de un Sensor Hall midiendo Tensión con un Osciloscopio

Arranque el motor

Si

No

mide 0 V

No

Si

No tocas las patillas
Patillas equivocadas (activo de la sonda en Vcc)

Patillas equivocadas (activo de la sonda en masa)
Fuente de alimentación averiada (Vcc = 0 V)
Cortocircuito entre Vcc y masa (Vcc = 0 V)

Sensor Hall averiado
Entrada de la centralita del motor en cortocircuito

Motor no gira
Conmutador acoplamiento entrada osciloscopio en posición GND

Sonda en X10 y V/div. alto

Notas:
Este metodo es mejor.
Este método es solo para un Sensor Hall digital.

Aumento de resistencia en el cable de salida del Sensor Hall
(entre el Sensor Hall y la centralita)

¿Se ve una
linea horizontal

al girar el motor?

¿El nivel alto
mide 5 V o 12 V?

Al girar el motor, hay impulsos
 y el nivel alto mide 5 V o 12 V.

Selecciona la posición DC
V/div. = 2 V o 5 V

Sonda = X1

La forma de onda es
una linea horizontal.

Conecta el activo de la sonda
en la salida del Sensor Hall

y
la masa de la sonda

en masa o GND del Sensor Hall
(la polaridad da igual)

No

Si

¿Flancos subida
y bajada son
verticales?

No

Si

¿El nivel bajo
mide 0 V?

Correcto

Interferencias RFI o EMI

No

¿Hay ruido
o

glitches?

mide 4 V

mide 1 V

mide 0 V

mide 5 V

Aumento de resistencia en el cable de masa del Sensor Hall
Al girar el motor, hay impulsos
 y el nivel bajo mide 0 V.

Si

flancos de subida y bajada inclinados

Transistor del Sensor Hall averiado
Separación o Gap excesivo

hay ruido o glitches


