PRECAUCIONES DE INSTALACION Y TIPOS DE DETECTORES DE INFRARROJOS PASIVOS

Precauciones:

Antes de montar un detector, lea atentamente los manuales de instalacion del fabricante.

Este detector estd disefiado para detectar una intrusion e iniciar una alarma; no es un dispositivo que impida robos totalmente.

La superficie de montaje deberd ser plana y lisa. Una superficie de montaje rugosa o irregular puede provocar dafios.

No utilizar donde existan robots aspiradores o conga (?

* Lugares por los que pueden pasar perros, gatos, pajaros y / o robots de limpieza automatica (excepto en el modo de funcionamiento con mascotas)
No instalar en lugares que estén al paso de pequefios animales (perros, gatos, etc.) ya que activarian el circuito.

No debe utilizarse en aplicaciones con animales domésticos.
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El detector no debe montarse directamente encima de una puerta o una ventana o en cualquier posicién que permita a un intruso acceder al sensor desde debajo del sensor.
No ponerlo encima de puertas, excepto el de dngulo 0°.
¢ Lugares que los intrusos pueden tocar facilmente

X

Asegirese de instalarlo en la posicion correcta (tornillo de cierre hacia abajo). ¢?
Lente hacia abajo.

¢ Lugares donde la parte del sensor parece inclinada desde la vista frontal (el area no se puede configurar correctamente)

Monte la unidad recta para que no parezca inclinada la vista frontal y lateral.

El sensor debe ser instalado perfectamente en posicion vertical visto de frente para asegurar un rango de deteccion adecuado (misma altura y distancia de proteccion en toda la drea de cubertura).
Instale la unidad perpendicular al suelo.
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Ajustar bien el dngulo vertical o rango dependiendo de la altura a la que vamos a colocar el detector y de su alcance.

Asegurese que el tornillo para retener la placa de circuito impreso, este apretado lo suficiente para evitar el movimiento de la placa de circuito impreso.

Fije la distancia de deteccién un poco mds larga que la deseada para asegurar una mejor deteccion a la distancia deseada.

Para evitar que un intruso evite el sensor, su envolvente de deteccién no debe de ser menor que los limites fisicos del drea que esta siendo protegida.

2- Al instalar un detector, debe tenerse cuidado para comprobar si el fabricante de infrarrojos y diagramas de radiacion de microondas llena el drea a proteger.
9. No use un detector para alcance mayor al especificado.

Respete la altura minima y maxima.

Instalar siempre el detector a la altura recomendada

[] El detector PIR interno adicional cubre el area central de la habitacion. La altura de montaje recomendada son 2.4m.

La altura de montaje recomendada son 2.4m.

3- El detector debe estar fijado a aproximadamente 2 metros del suelo (depende también del médulo), y siempre debe identificarse con un nimero de barra. ;?
3- El detector debe fijarse aproximadamente a 2 metros del suelo (depende también del médulo), y siempre debe estar identificado con un nimero de palo. ;?
« Instale el detector sobre una superficie estable a una altura entre 2,5 my 5 m.

4) Fije el detector en una altura entre 2 a 2,5 mts. aproximadamente.

El alcance maximo se obtiene a una altura de instalacién de 2,3 m.

A menor altura de montaje menor serd el rango de deteccion.
*Un detector instalado alto, “mira” a una mayor distancia si no existen obstaculos.
La unidad puede montarse a mayor altura para obtener un alcance mayor, pero el montaje por encima de 2,6 metros no es recomendable.



Determine la altura de montaje adecuada. NOTA: Tenga en cuenta que el detector tendrd a mayor altura de montaje, mayor nimero de dreas sin proteger.

A mayor altura de instalacién, mayor zona de cobertura; pero en consecuencia se reduce la sensibilidad, es decir, el movimiento a de ser mayor para excitar al detector

“Zona muerta” Precaucion:

Obsérvese en el Diagrama 1 que se indica una “zona muerta” dentro de la cual una persona puede moverse sin que sea detectada por ninguna de las zonas de proteccién de la unidad. Pueden producirse otras zonas muertas entre el detector y los campos de vision
hacia abajo a medida que se aumenta la altura de montaje.
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*Un PIR deberia montarse por lo menos 10 cm por debajo del cielo, para evitar turbulencias de aire, que son fuente de perturbaciones.

* Deje un espacio minimo de 10 cm (4 pulgadas) sobre la parte superior de la carcasa del detector para permitir que la cubierta y el detector se coloquen correctamente.
Asegure un espacio de al menos 110 mm en la parte superior del sensor para poder abrir y cerrar la cubierta.

Poder poner y quitar el tornillo superior ;?

Antena externa de detector PIR inaldmbricos

La carcasa de esta unidad se raya facilmente, por favor manéjela con cuidado.
Verifique que la ventana del sensor no esté bloqueada o enmascarada.

11. Antes de instalar el detector, verifique que el sistema 6ptico esté limpio.

Las lentes son de resina acrilica. No usar solventes orgdnicos para limpiarlas.

Cuando la unidad esta sucia limpiela con un trapo suave humedecido en agua, no use productos quimicos.

Cuando la unidad esta sucia, limpiela con un trapo suave humedecido en agua, no use quimicos como tiner obencina. ¢,?

No utilice disolventes como diluyentes 6 bencenos. (Si lo hace puede dar lugar a deformaciones, decoloraciones 6 deterioro de las piezas de plastico).

Instalar y utilizar el detector sin tocar la superficie del sensor, ya que se podria deteriorar el sensor y provocar fallos de funcionamiento.
No tocar la superficie del sensor para no deteriorarlo

Evitar tocar el PIR con los dedos para no ensuciarlos y provocar que el detector no detecte o falsas alarmas.

No tocar el PIR con los dedos

No tocar el PIR

Sensor P.I.LR. No tocar!
No tocar la superficie del sensor pues puede provocar un mal funcionamiento del detector. De ser necesario, limpiar la superficie del sensor con un pafio delicado y alcohol puro.

IMPORTANTE: No toque el sensor, ya que esto podria dar lugar a mal funcionamiento. Limpia el sensor superficie usando un pafio suave con puro alcohol.



2) Abra un agujero de pasaje de cables y fije la base del detector en el lugar deseado, la base debe estar sujeta por al menos 2 tornillos ubicados diagonalmente.
Poner todos los tornillos

No conectar los terminales con la corriente activada por posibles fallos de funcionamiento y dafios en el producto.
No conectar los terminales con la corriente activada por posibles fallos de funcionamiento y dafios en el producto.
Antes de realizar la instalacién de un nuevo detector asegirese de que la central no esté conectada a la luz (que no tenga tension).

Asegurese de cablear correctamente los cables del sensor de entrada a los terminales positivo y negativo correspondientes.
Observe la polaridad correcta.

No alimente el sensor con tensiones que se aparten a las especificadas (9 a 28VDC). Hacerlo puede provocar incendios 6 descargas eléctricas.
Verifique que la alimentacién eléctrica sea suficiente (como minimo, 9 V en el sensor).

(No cablear cerca de cables de red, evite superficies vibrantes, instale solamente en pared solida)
En los detectores magnéticos se deben utilizar s6lo cables de alarma de dos conductores o cuatro conductores si lleva tamper.

El cableado hasta la unidad de control se realizara de acuerdo con las especificaciones de la instalacién en cuanto al aspecto estético.
Nunca sujete un detector por los cables. ;?

Primero conectar los cables y después atornillarlo al marco. (?

Programar la zona como retardo o instantdneo.
Programar la zona como instantdneo o retardo si estd instalado en una puerta 0 como instantaneo si estd instalado en una ventana. ;?

Muchos de los ladrones no fuerzan una puerta: quiebran algiin cristal de una ventana por donde se puedan introducir,
Es cierto que lo tendra que detectar un PIR pero que pasa si el sistema esta armado en modo parcial?
Esto dejaria inhabilitados a los detectores interiores, piense que cuando hay personas dentro de la propiedad el sistema de alarma no seria tan eficiente. La tinica proteccion son los detectores de ruptura de cristal y los magnéticos de las puertas.

Cableado no visible.
Cableado se vea lo menos posible

Procurar que el aislamiento del cableado no esté defectuoso.
Procurar que el aislamiento del cableado no esté defectuoso.

Evitar doblar o estirar los hilos conductores de forma repetitiva. Los hilos conductores se pueden romper como resultado de un esfuerzo de flexién estiramiento sobre ellos.
Evitar doblar o estirar los hilos conductores de forma repetitiva. Los hilos conductores se pueden romper como resultado de un esfuerzo de flexion estiramiento sobre ellos.

Utilice una brida para sujetar la manguera de cables dentro del detector. para que no se salga ;?
Primero atornillarlo a la pared y después conectar los cables. ;?

Estafiar los cables.
Estanar los cables.

No dejar los hilos conductores (cobre) a la vista al atornillarlo a la regleta del detector.
No dejar los hilos conductores (cobre) a la vista al atornillarlo a los bornes o regleta del detector.



Comprobar que los cables que se atornillan estén bien apretados.
Comprobar que los cables que se atornillan estén bien apretados.

Soldar las resistencias en el detector y no en la central. ;?
Soldar las resistencias en el'detector y no en la central. ;?

No cablear paralelo al cableado de red

No cablear paralelo al cableado de red.

Evitar el cableado cerca de cables de potencia eléctrica.
Mantenga el cableado lejos de los cables de energia eléctrica
Instale alejado de lineas alta tension

Permitir 5 minutos para que la unidad se caliente y estabilice para adaptarse al ambiente.

El LED de operacién titila por 1 minuto cuando se conecta la alimentacion. Durante este periodo de calentamiento, el sensor no detecta. ;?
Periodo de calentamiento

EI LED titila cerca de 1 minuto luego de conectar la alimentacion.

La unidad no operard durante dicho tiempo dado que es el periodo de estabilizacion del sensor.

Tiempo de Arranque

El detector necesita calentarse durante 90 segundos tras la aplicacion de energia.

Estando el sensor debidamente alimentado se debe aguardar al menos 2 minutos hasta que el mismo se estabilice térmicamente con el ambiente.

No coloque objetos voluminosos delante del detector.

No colocar objetos altos delante de los detectores.

No colocar objetos enfrente de ellos.

* No obstruya el campo de vision del PIR.

Deje una linea de visién despejada a todas las 4dreas que se desea proteger.

Quitar objetos que puedan producir zonas de no deteccion.

Evitar ubicarlo en lugares donde hayan objetos que dificulten la visién del sensor.

* No coloque objetos que puedan perturbar una linea de visién despejada delante del detector (figura 1).

8. Tenga cuidado que el amoblado interior puede moverse o cambiarse, en cuyo caso se deben hacer nuevos ajustes.

[J[DInstalar en la medida de lo posible, en zonas exentas de obstdculos como divisiones, muebles, etc., ya que estos disminuyen su rendimiento.
No limite el cubrimiento dentro del drea de deteccidn a con de objetos grandes tales como plantas o archivos.

3) Verifique al ubicar el detector que el mismo no tenga su drea de deteccién disminuida por obstdculos, tales como: Estanterfas, pilares, plantas, biombos, etc.

Evitar que el 4rea de deteccion tenga obstdculos (cortinas, pantallas, muebles grandes, plantas, etc.) los cuales pueden bloquear el patrén de cobertura.
8. Evite las pantallas y las cortinas méviles que pueden dividir cualquier zona protegida por infrarrojos.

8. Evite pantallas y cortinas méviles que puedan dividir cualquier zona protegida por infrarrojos.

Evite que cortinas 0 mamparas, etc. bloqueen el drea de deteccién.

El movimiento de cortinas puede activar el sensor.

No enfoque el drea de deteccion hacia equipos que se mueven continuamente en el drea de deteccion (cortinas, persianas).
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No ponerlo al lado del giro o bisagras de puertas que al abrir la puerta tape la cobertura (poner en el lado del marco sin bisagras).

D

71 Antes de instalar, estudie cuidadosamente el espacio a proteger para elegir la localizacion exacta de la unidad para la mejor cobertura posible.

* Ubique el PIR de manera que los objetos de valor estén dentro de su patrén de cobertura.
* Localice el PIR para que los objetos de valor estén dentro de su patrén de cobertura.

* Realice la terminacion de cada zona de proteccién en un objeto s6lido, como una pared o piso, siempre que sea posible. Esto proporciona la detecciéon maxima.
» Termine cada zona de proteccién en un objeto sélido como una pared o piso siempre que sea posible. Esto proporciona la maxima deteccion.

Prestar atencion a las posibles rutas de intrusion para su correcta instalacién.
5- Un detector debe sefialar preferentemente dreas de paso frecuentes, tales como puertas y corredores.
5- Un detector debe apuntar preferentemente a dreas de paso frecuente, como entradas de puertas y pasillos.

Elija una ubicacién desde la cual sea probable que el dispositivo pueda detectar a un ladrén cruzando su campo de deteccion, en caso de que se produjera un asalto.

Se debe procurar que los movimientos del intruso sean perpendiculares a los haces de proteccion.

Ubicacién de modo que la trayectoria del intruso sea tal que atraviese los rayos (en una esquina o perpendicular).

Ubicarlo de tal manera que el intruso atraviese mds de un rayo (en una esquina o perpendicular).

Instale la unidad para que detecte el cruce de las personas de la zona de deteccién.

Dependiendo de su ubicacion, sus zonas pueden o no detectar personas facilmente. Coloque el sensor para que la gente cruce sus zonas de deteccion. Si una persona se aproxima 6 se mueve

solo a lo largo de una sola zona puede no ser detectada, para posibilitar al maximo este tipo de intrusion fije 1 pulso en el contador de pulsos.

* El PIR detecta mejor cuando los movimientos cruzan las zonas de deteccion, (mayormente movimientos paralelos al detector). La sensibilidad de deteccién disminuye para movimientos de aproximacién perpendiculares a la cara 6 lente del sensor
(movimientos a lo largo o dentro de las zonas de deteccion).

* Ajuste de la cubertura de modo que el intruso cruce las zonas de Deteccidn

* Coloque el PIR de modo que cualquier intruso deba cruzar el campo de visién del PIR. Para activar una alarma, un intruso debe cruzar los elementos positivos y negativos de una zona del sensor del PIR.
Mejor posicion
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5 El detector es sensible a una deteccion
: desde la puerta u la ventana en esa posicion

5. Las zonas de deteccion deben dirigirse de modo que la trayectoria del intruso cruce las zonas o dedos.

Busque la deteccién del intruso cuando éste cruce el campo de “visién” del detector.

*Para una deteccion temprana de un intruso, el detector deberia proyectarse de tal forma que la trayectoria elegida por el intruso debe cruzar la zona de deteccion.
*Al caminar hacia el detector pir, también se detecta al intruso, pero en una etapa muy posterior.



9- Un detector de 90° debe montarse preferentemente en una esquina, mientras que un detector de 360° debe montarse en el techo.

Los detectores con montaje en pared deben ser colocados preferentemente en las esquina.

) Se recomienda la instalacion en rincén. Las areas laterales de deteccion (que son dos zonas de cortina a 80° una de otra), deberian cubrir las paredes de la habitacion, y por lo tanto, cualquier puerta y ventana vulnerables.
Es preferible instalarlos en las esquinas

1.-La esquina de paredes es una base muy estable.

2.-La trayectoria de un intruso usuaimente no es en linea recta hacia una esquina.

3.-Se protegen ambas paredes.

4.-Es casi imposible caminar bajo el detector sin causar una alarma.

5.-Debido al angulo de abertura del detector, el drea se protege en forma optima.

No realizar mediciones de aislacion o rigidez dieléctrica porque dafiarian al sensor.

No usar rotula, para evitar ser movido con facilidad.

No usar rotula.

11- Trate de evitar el uso de pivotes de pared, que podrian girar, modificando la posicion del detector.
11- Trate de evitar el uso de giratorios de pared, que podrian girar, modificando la posicién del detector.

Siempre que montemos con un soporte introducir los cables por el interior.

PRUEBA DE CAMINAR PARA LOS PIR

Realice un test de andado del sensor.

Después de la instalacion y de los ajustes de un PIR, siempre termine el trabajo con una prueba de caminar.

12. Se debe ejecutar la prueba de caminar a varias velocidades dentro del rango especificado.

12- Después de la instalacién compruebe si todos los detectores de movimiento estdn instalados realizando siempre al final una "prueba de marcha".

12- Después de la instalacion, compruebe si todos los detectores de movimiento estdn instalados realizando siempre al final una "prueba de paseo".

¢ Realice una prueba previa del PIR en la direccién del posible movimiento del intruso y realice una prueba de caminata mensualmente.

* Haga la prueba preliminar del PIR en la direccién del probable movimiento del intruso y pasee la prueba mensualmente.

Después de instalado el detector, es recomendado que efectué un test de operaciéon del mismo.

Una vez terminada la instalacién comprobar los detectores para que funcionen correctamente.

Comprobar los detectores una vez instalados.

Recomendamos que el detector se pruebe y revise regularmente en el panel de control.

{IMPORTANTE! El alcance y el drea de cobertura de la unidad se deberdn comprobar al menos una vez al afio. Para asegurar un funcionamiento continuado correcto, el
usuario deberd aprender a realizar pruebas de deteccion en el lugar mds alejado del diagrama de cobertura y realizarlas cada vez que vaya a armar ¢l sistema.

NOTA: El rango y el drea protegida deberan ser chequeados por lo menos una vez al afio. Para asegurar un adecuado continuo funcionamiento, el usuario debera ser instruido para realizar esta prueba en el extremo lejano del haz para asegurar una prioridad de
alarma cada vez que el sistema sea activado.
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El detector de infrarrojos detecta la diferencia entre la energia infrarroja emitida por un cuerpo en movimiento y la temperatura ambiente.
Por tanto, recomendamos instalar el detector mirando hacia el lugar més frio de la superficie a proteger, para obtener la mdxima sensibilidad en instalaciones donde se esperan altas temperaturas ambientales.
Debe existir un contraste cromdtico entre el posible intruso y el fondo del campo de proteccion.

Si la temperatura del area protegida se aproxima a los margenes de 32° a 40° C, el rendimiento puede disminuir.
* Tempertura ambiente versus temperatura del objeto a detectar. El rango de deteccién puede disminuir cuando el objeto a detectar es de temperatura similar a la ambiental exterior.
No instalar en lugares donde hay una temperatura muy alta.



La otra consideracién para la entrada es la temperatura de fondo. Esta temperatura evidentemente variard de un sitio a otro, de modo que es importante que el fondo o drea que estd observando sea relativamente estable (o sea que no se debe dirigir un sensor hacia
una pared externa que aumenta su temperatura debido a la luz del sol).

No lo instale en un lugar donde se pueda acumular polvo o residuos sobre el detector.

Evite el vapor o humedad elevada que puedan causar condensacion.

Evite los lugares con mucha humedad que puede causar condensacién en el objetivo.

Evite ubicaciones de alta humedad que puedan causar condensacion en la lente.

Avoid high humidity locations which may cause condensation on the lens.

7- Evite instalar un detector cerca de dreas donde salga mucha humedad o vapor, lo que podria causar condensacion.

7- Evite instalar un detector cerca de dreas donde salga mucha humedad o vapor, que facilmente podrian causar condensacion.

No utilice el sensor en bafios u otros lugares con alta humedad. Hacerlo puede provocar incendios o descargas eléctricas.
« Utilice un PIR industrial en lugares donde un PIR estdndar pueda verse afectado por el agua, el vapor o el aceite.

* Utilice un PIR industrial en lugares donde un PIR estdndar puede verse afectado por agua, vapor o aceite.

No instale el detector cerca a fuentes de humo o aceite.

Los puntos calientes que generen energia infrarroja deben ser removidos o blindados.

¢ Lugares sujetos a fluctuaciones rapidas de temperatura (salidas de aire de equipos de aire acondicionado, etc.)

Evite lugares que estén en contacto directo con radiadores, climatizadores, réplicas y conductos de calefaccion o refrigeracion.

2) Evite ubicar el detector en dreas donde estén objetos que generen calor durante su funcionamiento, tales como: Estufas, calefones eléctricos o a gas, frigobares, heladeras o aire acondicionados, etc.
* No apunte los detectores PIR a fuentes de calentamiento o refrigeracion rapidas. Estos incluyen conductos de aire forzado, calentadores de espacio, luz solar directa; fuertes

luces blancas y espejos que pueden reflejar luces fuertes.

* No apunte los detectores PIR a fuentes de calentamiento o enfriamiento rdpido. Estos incluyen conductos de aire forzado, calentadores de espacio, luz solar directa, luces blancas fuertes y espejos que pueden reflejar luces fuertes.
En el campo de proteccién (zona de cobertura) del detector no debe haber instalados aparatos de calefaccion ni salidas de aire acondicionado.

Note: Do not mount close to objects that can change temperatures rapidly, such as air-conditioning vents or heater flues.

Nota: No monte cerca de objetos que puedan cambiar las temperaturas rapidamente, como ventiladores de aire acondicionado o conductos de calentador.

Nota: No coloque cerca de objetos que pueden cambiar rapidamente temperaturas, tales como rejillas de aire acondicionado o chimeneas calentador.

No enmarcar el detector en una drea donde hay cambios de temperatura drasticos

Evite orientarlos a fuentes de cambios de temperatura drdstica o luz intensa.

No mirando a superficies que cambien mucho de temperatura.

Dirija la unidad lejos del cristal expuesto al exterior y de los objetos que pueden cambiar rapidamente de temperatura.

No lo instale en dreas con grandes variaciones de temperatura tal como la luz directa del sol o equipo de calefaccién / refrigeracion.



No instale la unidad cerca de un ventilador de salida de un aire acondicionado.
No enmarcar en areas con ventilacion de aire como un conducto de aire
No colocar infrarrojos cerca de aire acondicionado ¢ mirando para el aire acondicionado.

[J[0No debe de estar expuesto al aire acondicionado o calefaccién.

6- Evite montar el detector en dreas cercanas al aire acondicionado, calentadores, ventiladores y hornos, donde pueda detectar los flujos de aire.

6- Evite montar el detector en dreas cercanas a aires acondicionados, calentadores, ventiladores y hornos, donde podria detectar flujos de aire.

Evitar colocar el detector en areas con radiadores o conductos de calefaccion central (o calentadores de cualquier tipo), aire acondicionado, llamas, etc.

Evitar dirigir el detector hacia calefactores.

No colocar detectores infrarrojos mirando a calefactores.

No colocar infrarrojos mirando hacia radiadores de agua de calefaccion.
No encima de radiadores

No apunte directamente a fuentes de calor o frio
No lo exponga al calor /frio objeto

No dejar mirando los infrarrojos hacia hogares o parrillas. chimenea
* Haga las zonas de la mdscara alrededor de chimeneas porque un registro ardiendo puede cambiar temperatura rapidamente si estalla en llamas.
* Enmascare las zonas alrededor de las chimeneas porque un lefio humeante puede cambiar de temperatura rapidamente si estalla en llamas.

No colocar infrarrojos sobre heladeras. frigorificos

No lo instale donde el cambio de flujo de aire pueda hacer que los objetos se muevan en el trayecto del detector.

Evite ubicaciones que estén sujetas a altas corrientes de aire tales como, cerca a un conducto de aire.

2. Evite las corrientes y turbulencias de aire dirigidas al detector.

No ubicar el detector de movimiento cerca de fuentes potenciales de interferencia como: superficies reflectantes, corrientes de aire provenientes de sistemas de ventilacion,

ventiladores, ventanas, fuentes de vapor de agua / humo de aceite, y objetos que provoquen cambios de temperatura como aparatos de calefaccion, refrigeradores, hornos y fuentes de luces infrarrojas.

Evitar las corrientes de aire procedentes de ventanas.

No dejar ventanas abiertas donde puedan entrar corrientes de aire.

O Asegurarse que las ventanas y puertas cierren perfectamente para evitar al maximo las corrientes de aire que puedan activar al detector.

Nunca instale el detector de forma que el mismo reciba incidencia de la luz solar o encima de ventanas abiertas, donde circule corriente de aire en el frente del detector.

* Lugares sujetos a una fuerte luz directa o reflejada (luz solar, foco)
Evitar fuentes de luz.

Evitar ventanas expuestas a la luz directa del sol.

Evite que la luz solar directa llegue al detector



4- El detector debe ser apuntado en direccidn opuesta a las entradas y ventanas de la luz, y nunca directamente a la luz del sol.
4- El detector debe apuntar en la direccién opuesta a las entradas de luz y ventanas, y nunca directamente a la luz solar.

No enmarcar el detector directamente hacia la luz del sol

No mire al sol

No apunte a la luz del sol

La entrada directa del sol no debe incidir sobre el detector.

No quede mirando hacia el Este ni hacia el Oeste, hacia la salida o puesta del sol si hay ventanales

No dirija el detector de tal forma que reciba en forma directa o reflejada (espejo) la luz solar.

Evite la luz directa del sol.

No dirija el detector a superficies reflectoras tales como espejos o ventanas ya que esto puede distorsionar el patron de cubrimiento o reflejar directamente la luz solar en el detector.
Evitar que apunten hacia ventanas

No mire a ventanas

No lo coloque directamente frente a una ventana.

Deben estar protegidos de los rayos solares.

No monte el detector a la luz directa del sol ni cerca de ninguna fuente de calor.
4. La alta energia de la radiacion infrarroja continiia como la luz solar, caferias de vapor y cocinas abiertas dirigidas al detector, pueden danar el sensor.

Colocar el sensor cerca de una fuente de luz puede generar alarmas molestas causadas por insectos atraidos por la luz.

No instalar cerca de falsos techos. ¢ ?
Instalar 2 o mas Sensor de movimiento o infrarrojo (PIR) en la misma habitaciéon. ;QUITAR?

LED del PIR deshabilitado para que no consuma corriente

El LED se inhabilitara para prevenir que personas no autorizadas hagan el trazado del haz de proteccion, se crea que el infrarrojo (PIR) esta averiado o desconectado y para disminuir el consumo.

0 estd en una zona que no detecta al intruso

E. Luego de la prueba anterior, el LED se inhabilitard para prevenir que personas no autorizadas hagan el ‘trazado” del haz de proteccién. Para ello, remueva el puente marcado LED. Para evitar perder este puente, ubicarlo en el tope derecho.
E. Luego de la prueba anterior, el LED se inhabilitard para prevenir que personas no autorizadas hagan el 'trazado’ del haz de proteccidn. Para ello, reniueva el puente marcado LED. Para evitar perder este puente, ubicarlo en el tope derecho.
Para aplicaciones de alta seguridad, la pequefia luz LED en el sensor que indica una deteccién debe apagarse cuando no esté siendo comprobado por el personal autorizado.

10. Si un detector se alarma injustificadamente se activa, primero verifique el voltaje de cc.

Angulo 0°:
Usar detector con proteccion dngulo 0° directamente debajo del detector.
Instalar encima de las puertas

Antimasking:
Evite instalar ningtin objeto a menos de 30 cm frente al sensor.
Instalar un Sensor de movimiento o infrarrojo (PIR) anti-masking

Eliminar una condicién de antienmascaramiento

Al eliminarse la mayoria de los materiales u objetos de enmascaramiento, la condicién desaparecera al cabo de unos segundos.

Cuando la causa de la condicién de antienmascaramiento es cualquier tipo de espray o capa de pintura aplicada a la ventana, deberd sustituirse la ventana para poder eliminar la condicién de antienmascaramiento. Tras sustituir la ventana, realice un test de
andado del sensor.

PET:
Si hay mascotas en el local, use los lentes Pet Alley ?
Para animales domésticos (mascotas) usar un antimascotas.

Para animales domésticos (mascotas), se recomienda instalar el sensor a la menor altura posible. ; QUITAR?

El rango efectivo para el PET es de 2.2 - 2.4 Mts.
La altura de la instalaciéon recomendada es 2.2 -2.4 metros para ajustarse anti mascotas
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Instale el detector dentro del espacio sugerido: la instalacion de la unidad a una altura inferior a 2.5m (8 ft 2”), puede comprometer la capacidad de inmunidad
contra mascotas. Instalarlo por encima de 3 m (9 ft 8”) hard que nuestro soporte giratorio se ajuste hacia abajo lo que cambiara el haz de Inmunidad contra
mascotas y neutralizard la zona de arrastre. Instalar la unidad por encima de 3 m (10 ft) no afecta la zona de rastreo.

No dirija el detector hacia una escalera a la cual la mascota tiene acceso.

No orientar el detector en escaleras o superficies elevadas que pueden ser escaladas por el/los animales.

No coloque muebles u objetos mds altos de 3 pies / 0,9m, al cual la mascota puede subirse (ej: un gato en un sillén), mds cercano a 7 pies / 2,1 m al detector.

No ponga objetos o muebles de més de 0.9m (3ft) de altura, sobre los cuales pueda trepar una mascota (ej. un gato sobre un sofd), a 2.1m (7ft) o menos del detector. Ademads, no dirija el detector hacia una escalera por donde pueda entrar una mascota.
Montar el detector donde los animales no puedan subirse a muebles o cajas u objetos.

No apuntes a una drea donde el animal pueda subirse

No instale en zonas accesibles a animales

No ponga el detector cerca de escaleras por donde pueda trepar un animal.

Para una mejor inmunidad, evite la instalacién en zonas en las que las mascotas puedan alcanzar una mayor altura.

La parte superior no es area de deteccion PET
La parte superior del detector no es anti mascotas

._/
6“ 7L/

El detector solo puede detectar animales de menos de 15Kg. ¢;?
Deteccion eficaz hasta 20Kg
No lo instale en dreas con mascotas que pesen mds de 16 kg (35 libras).

ilmportante! El detector es inmune a animales hasta 18 kg que se mueven sobre el suelo o por encima de los muebles siempre que su actividad se desarrolle por debajo de 1 m de altura. A alturas superiores el detector es inmune a animales hasta 9 kg, pero la
inmunidad a animales domésticos disminuird a medida que el animal se acerque al detector. Se recomienda por tanto seleccionar un lugar de montaje que minimice en lo posible la proximidad de los animales.

Una de las premisas fundamentales es que ningtin animal debe acercarse a menos de 1.80 metros del sensor, pues este generara una condicién de alarma.
Evite lugares al alcance de animales (a menos de 1,8m en caso que suban encima de muebles, cajas u otros objetos).

En este angulo, dngulo de deteccién es mds pequefio, sensibilidad es maxima. No hay funcién de inmunidad contra mascotas. VER: 01210 PIR exterior cableado.pdf
Angulo hacia abajo: Pérdida de inmunidad de mascotas = No es inmune = detecta mascotas disminuye el peso mascota

Este dngulo, es inmune a animales de 20 Kg VER: 01210 PIR exterior cableado.pdf
Angulo hacia arriba: Aumento de inmunidad de mascotas = Es mas inmune = no detecta mascotas de mds peso aumenta el peso mascota

Instale el detector dentro del espacio sugerido: la instalacion de la unidad a una altura inferior a 2.5m (8 ft 2”), puede comprometer la capacidad de inmunidad
contra mascotas.
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15" angle

- A o

Este angulo, es inmune a Este &ngulo, esinmune a En este dngulo, dngulo de

animales de hasta 10 kg animales de 20 Kg deteccion es mas pequefio,
sensibilidad es méxima. No hay
funcién de inmunidad contra

rmascotas.

A mayor altura de instalacién, mayor altura de animal permitida mayor peso
A menor altura de instalacién, menor altura de animal permitida menor peso

El que un animal no genere falsas alarmas depende de su tamafio, temperatura, y del largo de su pelaje. El pelo largo y el tamaifio pequefio disminuyen la generacion de falsas alarmas, mientras que un animal de pelo corto y gran tamafio tiene mas posibilidades de
crear una falsa alarma.

Techo o 360°:

Instalar en el techo

Usar un PIR TECHO O 360° porque al instalarlos en el techo esta mas alto y es mas dificil de sabotear ¢ ?

9- Un detector de 90° debe montarse preferentemente en una esquina, mientras que un detector de 360° debe montarse en el techo.

Instalar en el centro habitacion.
The 5753 Series is for indoor use only and is designed to recess mount into the ceiling with the best location being in the centre of the room. ¢ ?
La serie 5753 es para uso en interiores y estd disefiado para montaje en receso en el techo con la mejor ubicacidn, en el centro de la habitacion.

Doble o Triple Tecnologia:
Sensor de microondas No tocar!

2- Al instalar un detector, se debe tener cuidado de verificar si los diagramas de radiacién infrarroja y de microondas del fabricante llenan el drea a proteger.

El detector puede detectar el movimiento incluso detrds de obstdculos fijos de materiales no metdlicos (detrds de la pared, agua que corre en una tuberia de pldstico etc.).

Es susceptible de atravesar pequefos tabiques, por lo que puede ser activado por algliin movimiento de personas, automdviles u objetos fuera del entorno que se quiere proteger.
Si el detector es instalado cerca de trafico pesado o de objetos mds alld del limite de deteccién necesario, ajuste la sensibilidad microondas y/o incline el detector hacia abajo.
Ajustar la sensibilidad o alcance del microondas por si hay un calefactor que dispara el infrarrojo y una persona pasa por la calle y dispara microondas.

Para que su alcance no detecte a una persona que pasa por la calle

Microondas orientado hacia el exterior o casa del vecino

No lo enfoque hacia exteriores donde exista movimiento frecuente.

No oriente el dispositivo hacia la actividad exterior. La energia microondas atraviesa las paredes no metalicas.

No instalar cerca de estructuras metélicas.

Evite instalar frente a una pared de metal

No apunte a paredes o zonas metalicas

Las superficies metdlicas y el hormigén armado deforman el 16bulo (zona de cobertura) del radar actuando como espejos
Otros materiales por el contrario 1o absorben, como puede ser cierto tipo de vidrios y la piedra tallada.

Los detectores de tecnologia dual no deben usarse en sistemas de alarma inaldmbricos, porque el consumo de energia serd mucho mayor que el uso de detectores PIR inaldmbricos.
No recomendado para propietarios de marcapasos.
Si en un local hay mds de un detector, se debe evitar la interposicioén de sus zonas de cobertura.

Mantenga una distancia minima entre los detectores NVX80 adjuntos para impedir la interferencia cruzada de microondas
Es importante que si tenemos dos detectores que se encuentren en la misma drea de cobertura, estas operen en diferentes frecuencias, ya que pudieran tener problemas de deteccidon
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« Instale los detectores al menos a 6 m de distancia entre ellos y utilice la configuracién de corto alcance para evitar interferencias.
Tenemos que revisar anualmente el funcionamiento del microondas

* Instale el detector de modo que el movimiento esperado de un intruso entre en el patrén de deteccién.

Eleccién de emplazamiento de un detector de microondas (radar)

Hay que tener presente, en primer lugar, que el detector de microondas es mds sensible a los movimientos de acercamiento y alejamiento que a los movimientos perpendiculares al mismo.
Microondas paralelo a la direccién de paso, no perpendicular

* No instale el detector dentro de una distancia de 0,5 m de los objetos metdlicos o de 1,5 m de luces fluorescentes.

Se debe procurar evitar dirigir el detector al lugar donde se encuentran los tubos fluorescentes y no instalar a distancia inferior a dos metros de éstos.
Lejos de tubos fluorescentes, a mas de 3 metros

No instale la unidad cerca de luces fluorescentes.

No mire a tubos fluorescentes

No instale la unidad cerca de luces fluorescentes.

Evite la proximidad de maquinas en movimiento, luces fluorescentes y fuentes de calor/refrigeracion.

-~ X

Evite montar el detector donde el movimiento de ventiladores o del aire acondicionado puedan ser detectados.

No oriente el dispositivo hacia mecanismos giratorios (ventiladores) (3-6).

* Objetos en movimiento o con vibracién, como ventiladores y conductos de calefaccién o aire acondicionado

) Evite las instalaciones donde normalmente haya maquinas rotativas (p. ej., ventiladores) en funcionamiento dentro del patron de cobertura.

No instale en una base inestable.
Asegurese de que la superficie de montaje es solida y no tiene vibraciones.
¢ Lugares sujetos a fuertes vibraciones y / o ruido eléctrico
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Instrucciones para la instalacion

Consulte la figura 1.

El detector se ha disefiado para que se instale en la pared, pero también puede instalarse en el techo utilizando un soporte de montaje.
Utilice las siguientes instrucciones para determinar cual es la mejor posicion para instalar el detector.

« Instale el detector de forma que el movimiento esperado de un intruso entre dentro del patron de deteccion (consulte la figura 3).

* Instale el detector sobre una superficie estable a una distancia del suelo de entre 1,8 my 3,0 m.

¢ No instale el detector a una distancia inferior a 0,5 m de objetos metalicos o 1,5 m de luces fluorescentes.

¢ No coloque objetos delante del déetector que puedan impedir una linea de vision clara.

* Cuando coloque los detectores uno enfrente del otro, coloquelos a una distancia de al menos 6 m entre si y utilice una configuracion de corto alcance para evitar las interferencias.
El procesamiento de tecnologia dual de este detector es muy resistente a los riesgos de falsas alarmas. Sin embargo, debe evitar potenciales causas de inestabilidad, como:
Riesgos relacionados con los PIR:

* Luz solar directa en el detector.

* Fuentes de calor dentro del campo de vision del detector.

* Fuertes corrientes de aire sobre el detector.

¢ Animales en el campo de vision.

¢ Oscurecer el campo de vision del detector con objetos de gran tamaiio, como por ejemplo mobiliario.

Causas relacionadas con las microondas:

* Superficie de montaje susceptible a sufrir vibraciones.

¢ Superficies de metal que reflejan la energia de microondas.

* Movimiento de agua a través de tuberias de plastico.

* Objetos en movimiento o que vibren, como ventiladores o conductos de calefaccién ¢ aire acondicionado.

Riesgos relacionados con AM:

* Objetos que se mueven a una distancia inferior a 1 metro delante del detector.

* Insectos de pequefio tamaiio en el detector.

* Modernas luces fluorescentes en las proximidades (en un radio de 1,5 m).

Se recomienda que se realice la prueba de paseo al detector con regularidad y se compruebe con el panel de control.

La seccién de microondas no se ve afectada por la luz visible, las corrientes de aire o los cambios de temperatura (como los de calefactores o acondicionadores de aire, por ejemplo), pero es sensible al movimiento. Las vibraciones fuertes pueden ser molestas.
Las sefiales de microondas pueden atravesar paredes y ventanas no metalicas.
Los infrarrojos practicamente no se ven afectados por las vibraciones y no penetran en las paredes ni en las ventanas.

Anti-Masking:
Evite instalar ningtin objeto a menos de 30 cm frente al sensor.

En bancos, joyerias, instalaciones militares, etc. instalar detectores infrarrojos pasivos de alta seguridad (Grado 3 y Grado 4). ;?

Riesgos relacionados con AM: Antimasking

* Objetos que se mueven a una distancia inferior a 1 metro delante del detector.
¢ Insectos de pequefio tamaiio en el detector.

* Modernas luces fluorescentes en las proximidades (en un radio de 1,5 m).

Lente pasillo o corredor:

PASILLO: Recibidor, Pasillo

NOTA: El lente corredor no debe ser usado en un corredor que es menos de 1,9 metros de ancho.
Asegtrese que la luces estén instaladas directamente abajo del centro del corredor.

S|

Para las protecciones de paredes, evitar que una zona sensible del infrarrojo se encuentre en contacto con la pared, para no anular las posibilidades del sensor infrarrojo de doble elemento.
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Con el lente corredor fije J2 para “RAPIDA”.
Lente cortina o barrera:

Lente Largo Alcance:

LONG RANGE (OPTIONAL LENS:FL-60N)

IMPORTANT

When selecting the long range detection pattern, always set pulse count selector to “2”.
IMPORTANTE

Cuando seleccione el patrén de deteccién de largo alcance, ajuste siempre el selector de pulsos en "2".

Detectores infrarrojos inalambricos:

La ubicacién y montaje del tiene efecto tanto sobre el alcance de la transmision como sobre el desgaste por el uso del transmisor. El transmisor deberia instalarse preferiblemente tan cerca como sea posible del receptor del panel o central, y colocado en una
ubicacidn alta para que la transmisién tenga el menor nimero de interferencias.

Si el detector estd muy lejos de la central, puede que la sefial llegue muy débil y es posible que actue como llavero (probabilidad bastante remota). Para subsanar este inconveniente, coloque el detector en otro lugar, preferentemente mas cerca. Si no logra
solucionarlo, es probable que se requiera una recalibracion. Para ello comuniquese con un técnico de nuestra empresa o ingrese a nuestra pagina Web.

EVITE instalarlo cerca o sobre de grandes superficies metdlicas y muros de acero u hormigdn, puesto que esto podria interferir o incluso bloquear las sefales inaldmbricas.
Evite montar el detector cerca de o sobre metal, como recubrimiento de aluminio, pues esto puede afectar la transmision de la sefial.
No instale este PIR inaldmbrico cerca de elementos metalicos o de columnas de hierro.

Si la antena del detector estd muy cerca de un cable 220 Vac, la distancia de transmision se verd disminuida.

Evite doblar, cortar o alterar la antena o montar el detector cerca de o sobre metal pues esto puede afectar la transmision de la sefial.
Ademas, evite doblar, cortar o alterar la antena o montando el detector cerca del metal como esto puede afectar la transmisién.

Separe la antena de la pared (dobldndola hacia fuera), es decir que la antena no toque la pared de plano, de ser asi la frecuencia puede modicarse y disminuir la distancia de transmision.

No instale detectores infrarrojos inalimbricos cerca de motores eléctricos y otros equipos electronicos que puedan generar interferencias de radiofrecuencia, como persianas automadticas o puertas de garaje.

La cercania a hornos de microondas perjudica también la transmisién y puede producir falsos disparos.

No instale dos detectores inaldmbricos en la misma habitacién ya que si se disparan a la vez, al existir mezcla de frecuencias el cédigo se verd modificado y por lo tanto la central no interpretard adecuadamente las sefiales.
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Asegirese de comprobar el alcance de la ubicacién deseada midiendo la fuerza de la sefial o utilizando el Procedimiento de Comprobacién de RF para garantizar la recepcion.
Si la recepcion es pobre, intente cambiar la ubicacion del detector infrarrojo.
PRECAUCION: No toque el elemento magnético o los componentes electrénicos del interior, puesto que podria dafiar la unidad.

PRECAUCION: Compruebe la polaridad de la bateria o baterfas.

Pasos de instalacion de detectores de infrarrojos pasivos inalambricos:

1. Registro manual o automatico.
2. Fuerza de seiial.
3. Tipo de zona.
4. Instalar o montar.
Exterior:

Este producto es un sensor pasivo que puede ser utilizado tanto en interiores como en exteriores y que detecta la radiacidn infrarroja lejana del calor emitido por un cuerpo humano u otro ser vivo.
IMPORTANTE; Este PIR no debe usarse en lugares sujetos a fortisimo vientos 6 con cambios bruscos de temperatura.

Los diagramas de proteccion de los PIRs no deben tocar espejos de agua y alejarse de piletas de natacién, como tampoco deben ser usados para proteger muelles, escolleras 6 puertos de lagos, rios 6 maritimos (a titulo informativo las microondas tampoco), pero
SI pueden usarse las barreras activas infrarrojas sin problemas para dichos tipos de proteccién cercanos 6 sobre espejos de agua propagando sus rayos sobre el mismo. El problema es que todo espejo ondulante de agua produce reflexiones de acentuada y variable
intensidad de rayos solares 6 luz en forma constante que solo las barreras activas infrarrojas con una alta tolerancia real a interferencias de luz (50.000 lux) pueden tolerar sin disparase en alarma por ello.

Los diagramas de proteccién de todos estos PIRs no deben tocar espejos de agua y alejarse de piletas de natacion, como tampoco deben ser usados para proteger muelles, escolleras 6 puertos de lagos, rios ¢ maritimos (a titulo informativo las microondas
tampoco, pero SI pueden usarse las barreras activas infrarrojas sin problemas para dichos tipos de proteccion cercanos 6 sobre espejos de agua propagdndose sobre los mismos). El problema es que todo espejo ondulante de agua produce reflexiones de acentuada
y variable intensidad de rayos solares 6 luz en forma constante que solo las barreras activas infrarrojas con una alta tolerancia real a interferencias de luz (50.000 lux) pueden tolerar sin disparase en alarma por ello.

Asegtirese que la zona descendente no se vea afectada por la luz reflejada por el agua del piso 6 camino.

No instale el sensor en un lugar en el cual le incidan fuentes de luz directa, como la luz del sol o los faros de automéviles.

El VX-402R esté protegido contra perturbaciones de luz.

Sin embargo, un exceso de luz podria causar inestabilidad.

Se recomienda evitar colocarlo de forma que la luz solar incida directamente sobre él.

Evitar ubicar el detector cerca de fuentes de interferencia como luz solar directa, superficies reflectantes y carros en movimiento.

U

No instale la unidad cerca de un ventilador de salida de un aire acondicionado. ;?

¢ Lugares donde se incluyen objetos en movimiento en el area de deteccion (arboles, ramas y hojas, ropa, etc.)
No dirija los haces de la unidad hacia arbustos o ramas que se balanceen

Extraiga todas las obstrucciones (macetas, sogas de ropa, etc.)

Evite los objetos méviles dentro del drea de cobertura, como arboles, maleza, banderas,...

Si esta situacidn fuera inevitable, consulte el pto 8 (Solucién de problemas). ;?

¢ Lugares donde se incluyen objetos de proteccion (incluido vidrio y resina transparente, etc.) en el area de deteccion (no se detectaran las partes sombreadas)
Extraiga todos los obstaculos (incluyendo vidrios claros) los cuales creardn zonas de no deteccion.
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U

El haz de deteccion es direccionadle.
Monte el sensor de forma que haya que atravesarla.

El sensor es a prueba de lluvia, pero no impermeable. No lo mangueree para evitar el ingreso del agua en el interior del mismo.
No vierta agua de mangueras 6 riego sobre la unidad ya que su disefio es a prueba de lluvia pero no impermeable 6 sumergible.
Evite la proyeccién directa de agua sobre el producto.

Para evitar el riesgo de choque eléctrico, no toque la carcasa con las manos mojadas.
Evite tocarlo si el producto se humedece tras la lluvia.

Limpie e inspeccione el sensor de forma periddica. Si detecta cualquier anomalia, contacte con su proveedor habitual.

Altura de montaje (DUAL PIR y Lens Pet Alley):

A menor altura de montaje menor serd el rango de deteccion.

Instale la unidad a una altura de 0,8 a 1,2 m del piso

Instale la unidad a una altura de 0,8 a 1,2 m del piso (trate no superar la altura de 1,4m)
La altura de la instalacién es de 0,8 ma 1,2 m.

08m-12m
(2.7 pies - 4 pies)

Cuide de ajustar bien las dos abanicos descendentes de cada cabeza para el logro de la distancia de deteccién deseada.

La distancia mdxima de cableado cuando se conectan dos o mds sensores se halla dividiendo el valor indicado de la tabla por el numero de sensores que sean conectados.
1) Las distancias indicadas son menores si se conectan dos 6 mds detectores y el valor serd las indicadas divididas por la cantidad de detectores conectados.

2) Para las sefiales de alarma y tamper puede usarse seccién de 0, 2 mm?2 hasta 800m.

Para el cableado externo, utilice un conducto de cables, caja de empalmes y asegtirese de que el cableado no esté expuesto.

Si usa cables a la vista puede ingresarlos por la parte inferior usando los agujeros inferiores e internos de la unidad.

EN LO POSIBLE EVITE LA ACOMETIDA SUPERIOR

Evitar el ingreso por la parte superior si lo hace haga un sifén 6 U en el cable en el interior de la caja de cables, selle el espacio remanente entre los agujeros troquelados extraidos y los cables que pasen por ellos para evitar el ingreso de hormigas al interior del
Sensor.

Note solo una superficie plana de montaje y el ingreso directo a la caja de cables evitan el ingreso de hormigas, por lo cual lo mejor es embutir los cables e ingresarlos directamente a la caja de cables del sensor.
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No realizar agujeros grandes

Si es necesario, use sellador para sellar alrededor de los tornillos o brechas entre el sensor y la superficie de montaje con el fin de protegerlo contra los insectos y para garantizar la impermeabilidad.

3. Selle la entrada de cables y la parte trasera del detector.

Verifique que todos los agujeros ciegos estén con sus caladuras intactas 6 sea tapados para evitar el ingreso de hormigas al interior de la unidad, en caso que las caladuras hubieran sido removidas tape las mismas con algodén a presidon 6 use un sellador como
también tape toda minima abertura accidental que aparezca, no sobreajuste la placa metdlica de montaje para conservar el cierre correcto de fabrica de la carcasa.

Sella todos los agujeros

Tapar o sellar los agujeros. exterior ¢,?

No hacer agujeros demds
No realizar agujeros demads

* Pendientes del suelo frente al sensor 6 dentro de drea de cubrimiento:
Pendientes positivas ¢ ascendentes perpendiculares a la pared vertical en la cual se halla montado el sensor acortardn la distancia de proteccién que se fije, pendientes negativas 6 descendentes alargardn la distancia de proteccion, esto es también vélido para
pendientes paralelas a la pared en la cual estd montado el sensor, en la zona baja de la misma la distancia de proteccién serd mayor y en la alta menor.

El rango de cobertura puede disminuir hasta un 20% cuando la temperatura exterior es alta, en este caso se debe incrementar el rango de cobertura (distancia de proteccién) para compensar la disminucién indicada.
* Ajuste de sensibilidad a través del potenciémetro de sensibilidad. El rango de cobertura puede disminuir hasta un 20% cuando la temperatura exterior es alta, en este caso se debe incrementar la disminucién indicada.
Si este ajuste es efectuado en el Verano deje fijado tal nivel pero si el mismo es efectuado en Invierno aumente en un 20% tal nivel, esto especialmente en lugares que posean temperaturas de Verano de 30°C 6 superiores.

El 4rea de deteccidn podria aumentar cuando existe una diferencia de temperatura importante entre el objeto en movimiento y el entorno.

Cuando un coche o persona se aproxima al drea de deteccién (a), ajuste el area de deteccion entre 1,5 m y 2 m menos que el drea de movimiento (b) y confirme haciendo una prueba caminando. Esto es asi porque el drea de deteccion actual puede variar entre 1,5
y 2 m segun las condiciones ambientales.
* Cuando hay una senda vehicular frente a la cobertura de deteccién tales vehiculos con su temperatura comparativa mucho mayor a la humana (36,5°C) pueden ser detectados a una mayor distancia que la fijada para (?

Antes de atornillar, verificar que las cubiertas delantera y trasera de la unidad estén bien encajadas y sin mas espacios que el del marco de la unidad. De lo contrario, la caja a prueba de intemperies podria verse afectada y la humedad podria
infiltrarse.

Asegirese de que el aislante de goma estd bien colocado cuando acople el detector a la caja trasera.

CONSIDERACIONES ESPECIALES

MONTAIJE Y CUBRIMIENTOS

Los factores siguientes afectan el rango de deteccién 6 sensibilidad.
Tales factores se incrementan a mayores distancias de proteccion.

Las siguientes pruebas de deteccidon deben ser realizadas para lograr los ajustes deseados en los lugares de instalacion en relacidn a sus condiciones ambientales;
* Distancia de proteccion (palanca de 9 pasos), la distancia del indicador no es definitiva y debe ser usada como una guia. ;?

Power wires should not exceed the following lengths.
When using two or more units on one wire, the maximum length is obtained by dividing the maximum wire length listed above by the number of units used.

INSTALACION PIR
*Un detector correctamente instalado debe proveer una deteccion éptima, es decir temprana y la menor cantidad de falsas alarmas.

Potenciales fuentes de interferencia
1. Luz solar directa, de frente al detector.
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2. Fuentes calientes y frias en el campo de deteccion.

3. Animales domésticos.

4. Turbulencia de aire dirigida al detector. Ventiladores, calefactores, aire acondicionado, etc.
5. Caiierias de vapor y cocinas abiertas.

6. Radiofrecuencias.

7. Linternas o luz de vehiculos.

Consideraciones de Instalacion
71 Antes de instalar, estudie cuidadosamente el espacio a proteger para elegir la localizacion exacta de la unidad para la mejor cobertura posible.
[ El detector PIR interno adicional cubre el area central de la habitacion. ;?

TIPOS DE INFRARROIJOS:

Simple elemento = no hay QUITAR
Doble elemento = Dual = Estdndar
Cuadruple elemento = Quad 1 salida
Cuadruple elemento = Quad 2 salidas
Un PIR:

Dos PIR: DUAL PIR

Tres PIR:
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Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin la éptica:

Se ve por fuera
Se usan mucho
Mas baratos
Peor

Se ve por dentro
Es plateado

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segtin la cobertura:

El Normal ‘O\Azn lo de 90° o estdndar o de pared a pared tiene un alcance normal, cobertura o
angulo mayor anc Hls/a. mayor y con zonas de enfoque hacia abajo, mayor numero zonas
85°-120° M\\ ) 7/

Se instala en una esquina (l@e&}uma diagonalmente opuesta queda desprotegida) o en el centro (la
esquina izquierda y derecha que(Ia '
Un detector de 90° debe montarse ref
Instalar en una esquina pref

Tiene un rango entre 10 y 1

Mais baratos.

Se usan mucho.

Son los més utilizados.
Interior ;?

RK415PR Wide Angle Lens

Top View

10 .

. Vi

1] 90

& \
10

mp 2 4 6 8 1012 14

Q Side View
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Angulo de 140° o de pared a pared ;? tiene un alcance normal, cobertura o dngulo mayor, anchura
mayor y con zonas de enfoque hacia abajo, mayor numero zonas

Cubre un dngulo muy amplio de 140°

Angulo de 140°

Angulo de 180°

Instalar en pared, nunca en una esquina
[nstalaciones grandes o anchas
Fabricas, salas de conciertos o deportes, gimnasios y almacenes

// Py
é( 7))
({ )
s pasgy

(( .
=
ST ()
L/
AN
. N
N
TN\
({\\\\,,‘ ) /{/
NN/ .
S/,
SN )

30m
(100 ft)

SIDE VIEW
24m
Ny —
857 g -5°

E
3 8 g 12 15 1Bm
10 20 30 40 50 @0t

No. 76D - Ultra Wide Angle

¢ No. of Beams: 36

* Field of View: 140°

Max. Coverage: 18 X 30 m (60 X 100 ft)
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El de Corredor o Pasillo tiene mas alcance, cobertura o dngulo estrecho, anchura pequefia y con .
zonas de enfoque hacia abajo, menor nimero de zonas RK415PR Corridor Lens
Tienen un drea de deteccién estrecha de pocos haces y se utilizan como proteccion de una larga {LLPLDZ}
linea de puertas en un pasillo o corredor Tﬂp View
Se instala en un corredor o pasillo
Pasillos, corredor. 10
/ alar en pared, nunca en una esquina
| Seinstala en el centro de la pared pequefia del pasillo 8
sillos, instala arriba, haces hacia abajo, dngulo estrecho, 1 pulso
ai'g lzy;%me e pasillo, cortina, largo alcance usar s6lo 1 pulso. B
Confi, 1 pulso
7 \/Pul 4
Se usan pocgf/ \ R 5
T
o —.—‘@i
2
4
G
&
10
ma 2 4 & 8 10 12 14 15
Side View
5
4
3
24
1
I
u T T T T T
mp 2 4 6 B 10 12 14 15

)
x //7 \\H
P
— D)
A
\ﬂk" h \,\/
&
78
W/
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El de Cortina tiene un alcance normal, cobertura o dngulo mds estrecho, anchura mds pequefia y
con zonas de enfoque hacia abajo y arriba, tiene menor nimero de zonas

Protege puertas, ventanas, cuadros y techos

Se instala en el lateral, pared o techo ;?

- Los sensores PIR de cortina tienen un drea de deteccién de haz estrecho y se utilizan en
ituaciones como la proteccion de una larga fila de puertas en un pasillo.

-

Tlencf/ﬂﬁi %‘1}@21 de deteccién muy estrecha de un solo haz ;?
N7

.0 )
Cortina vertical: =
Apto para Ventanas,\b/a}cgnes\, puertas corredizas

SO )

Aperturas: puertas | ‘\\§ /)
Un linea de ventanas o p L‘ﬁ\sj\‘
Ventanas NENZ2N o7
Ventanas de un escapatate N/ 7»\
Pared de cuadros de un mus e
Cuadros en la pared de un rh
Se instala en el lateral o misma pared ;?
Se instala lateral

Cortina horizontal:
Techos vulnerables (la cort
Se instala en la pared latera

ventanas y techo, instala en
Se usan poco.

Para la lente de pasillo, cort
Configurar 1 pulso

Se usan poco.

RK415PR Curtain

(LLPLO3)
Top View
10
g
s
4
2

i
o

10

mg 2 4 6 8 10 12 14 15

Side View
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El de Largo Alcance tiene el mayor alcance, cobertura o dngulo estrechd, anchura pequefia y con
zonas de enfoque hacia abajo, menor nimero zonas

Las fébricas, los supermercados, las salas de conciertos o deportes, los gimnasios y los almacenes
suelen requerir la proteccion de un drea muy grande. Esto puede requerir la instalacién de varios
PIR, con los consiguientes costos de material y mano de obra.

El PR633 puede proporcionar un ahorro significativo en la proteccion de grandes dreas. Con un
‘patrén de cobertura de gran angular de 80 pies, un solo PR633 a menudo puede hacer el trabajo de
~varios PIR convencionales.

Lacgo alcance se recomienda para instalaciones residenciales, comerciales e industriales mas
grandes que, requieran una deteccion de rango extendido sin ningtin compromiso de precision.
1 mbiqn a pasillos largos de supermercados, fabricas y escuelas
Proteger tn| Qerlmetro usando varios
Largo Alcance ~ Cﬁrredor o Pasillo ?
Cortina especial, alcan e 150 m, aplicable exteriores, un inico haz muy estrecho
Tiene una cortina central df://lar\go alcance
Mucho alcance .
Se usan poco.

Configurar 1 pulso

Encima de puertas
ZONAS CERO (debajo de
Hay 3 versiones: 2 lentes (una : j nte grande redonc
solo 1 lente abajo.
Lente grande que cubre enf;
Lentes abajo: Controles de roteccid adros bbjetos de museo

Los detectores “zona cero” incorporan una ventanita ;? que permiten detectar directamente de aJO
de él (usos de la zona cero: lugares donde hay una abertura debajo del detector que se desee
proteger)

El PIR con zona cero protege debajo de si mismo

Zona cero: es la proteccién en el drea ubicada por debajo del sensor, generalmente usan una
segunda Optica para este caso.

Mis usados
Se usan poco. (?

TOP VIEW

SIDE VIEW

Tg5" [35° [ A7+ -11°] ' |
3 6 g 12 15 18 21m
10 20 30 40 650 60 70ft

No. 34D - Long Range

No. of Beams: 16
Field of View: 90°

Max. Coverage: 21 X3 m (70 X 10 ft)

TOP VIEW:
10m
(32.8f1) o~
8m
(26.3ft)

6m
(19.7ft)

4m
(13.ft) 4

2m / \
(6.6ft)

SUPER CREEP ZONE
(oPTION)

-"21m
et (6.9ft)

o 0.Im
~ (0.3fy)
/ \‘ \

0.5m !
(1.6ft)

: .Sm 2m | 4m__ 6m~ Bm _ 10m
- __l1:5f_t_](§-@l— {1Rft) (19.7f0) (263ft) (32.8f1)
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Es PIR QUAD con lente especial circula
PIR QUAD

Tipo de elemento cuadruple (una salida

Las particiones, las medias as est os archivadores, etc. se encuentran tipicaments
en el entorno de la oficina. La mejor forn evitar estos obsticulos mientras protege todo el
espacio de una habitacién es montar un PIR en el techo. Los PIR Sentrol también se pueden instalar
en falsos techos.

Apto para ambientes como depdsitos u oficinas en box, pues toma desde arriba cubriendo un drea
de 360°.

deteccién omnidireccional

Lugares con muchos obstaculos que puedan generar zonas muertas
Depésitos con racks, oficinas que usen boxes, almacenamiento de materiales.
Proteger una oficina con boxes o separador o tabiques

Estanterias (?

Supermercado o almacén con estanterfas en los pasillos

Bancos

Joyerias, Grado 3 (por la altura mas dificil manipular) ;?

Lugares con varias puertas de entrada ;?

Industrial LuNAR™ Grado 3
Detector volumetrico disenado para instalaciones comerciales con techos altos (hasta 8.6m), tales
como almacenes, fabricas o centros comerciales.

Viviendas con plano en planta multinivel: diplex
Apto grandes espacios
Detectores de montaje en techo para recintos con condiciones especiales:
e  Salas grandes donde no es posible montar los detectores en una pared

ALTURA
31im

{

8.4m

T v 2 2 |

VISTA SUPERIOR

ALTURA

3

67m __ |

ZONAS A ZONA CENTRAL
ZONAS B (6 ZONAS)
ZONAS C (12 ZONAS)
ZONAS D (12 ZONAS)
ZONAS E (12 ZONAS)

VISTA LAT\EF%LV

NOTA: NO SE MUESTRAN TODAS LAS ZONAS. S0LO SE TRAN AQUELLAS
ZONAS EN PRIMER PLANO (VERVISTA supaarq(m
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e Oficinas grandes con cubiculos donde no es posible instalar detectores de montaje en
pared
e Tiendas pequeias con estanterias pequefias donde el campo de visidén es mejor en vertical
que en horizontal
Estética menos invasiva

No protegen el techo
| Se instala en el techo

| Se instala techo

el centro del techo o una esquina del techo
Forilﬁ/a‘frc
Lente cir
Se desmontaggrr dolos con las manos
Mas caros.
Se usan poco. ‘ ‘\‘ ‘
Infrarrojo de techo: se \1 ambientes que estan parcialmente obstaculizados y donde no se
pueden obtener pasillos hbiﬁe& cjorﬁsp r ejemplo lugares de estiba de mercaderia u oficinas con
divisiones de mamparas que no lle techo. Su patrén de deteccion estd formado por anillos
concéntricos en un volumen en for cono con vértice en el detector y base en el piso.
De este modo forma muiltip es en dg 3©60° obsta ermedios
La altura del techo no debe sobrepasar los 4 a 5m, ya que p detec adel s
modelo de infrarrojo de tec luye cte de idrios en su interior:
Mayor altura ]
Mucha altura, hasta 8,6 m

Hay u

NN
x //7 \\H
{ (\A -
- (\>J ‘/ \
S )
Y m\\ //{
7

26



PIR normal con lente especial antimascotas

El Antimascotas Lente Especial tiene un alcance normal, cobertura o dngulo horizontal mayor,
anchura mayor y con zonas de enfoque solo al centro (dngulo vertical o lateral menor) no detecta
por abajo, menor nimero zonas

haces centro, no tiene zonas inferiores

lente antimascotas, no capta ninguna sefial bajo una altura determinada

altura 1 m. — r,/ﬁ \

Un Pet de exterior se instala medio, mitad altura interior (ej. 1,2~1,5m) ;?
mascotas grandes - N
lente no inclina -12° hacia apgp’ o~

N
Exterior ;?

Permite seleccionar difere
alcance

El sistema variable de m
deteccion se adapten a varig
Se usan poco.

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin su tecnologia:

TOPVIEW _— g~~~ ~—"—77 §F
100°
24 m
(80 ft)

SIDE VIEW

10 20 3¢ 40 50 6&0ft

Mais usados
Interiores
Ambiente no hostil
Mas falsas alarmas
Llevan 6 pines
Regleta menos conexiones 6 pins

2 contactos: alarma y tamper

Usa 1 o 2 resistencias: RFL o dRFL

Lleva 1| LED

Grado 2 ;?

Los sensores PIR estandar son adecuados para entornos no hostiles, por lo general, salas de estar
domésticas.

Entornos no hostiles

Ambientes no agresivos o no duros.

Ambientes no dificiles

Ambientes sin variaciones de temperatura, sin corrientes de aire y sin mascotas.

No mascotas ;,?

Utilice este modelo si no tiene animales ni dreas con demasiada actividad. ;?

Estandar es ideal para sistemas residenciales de seguridad y para todas las instalaciones
comerciales y de oficina

Sistemas residenciales, locales comerciales u oficinas.
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Generalmente casas de familia.
Habitaciones de casa

- Los sensores PIR de tecnologia dual (PIR y microondas) deben usarse en entornos hostiles:
cobertizos, garajes, invernaderos, etc.

Entornos hostiles
/Deben utilizarse en ambientes hostiles: cobertizos, garajes, invernaderos, etc.
“Entornos dificiles - cobertizos, garajes, invernaderos, etc.
, rnos dlflClleS

de un objetivo encubierto.

Esta unidad es una comb
contenidos en un solo paq
intrusién al mismo tiempo.
La seccién PIR funciona de
cuando un intruso cruza
(proyectado hacia atrds a t
microondas envia breves

devuelta causados por el m
La seccién de microondas
de temperatura (como los d
al movimiento. Las vibrac
atravesar paredes y ventan
las vibraciones y no penetra
Por tanto, las dos tecnologias complementarias proporcionan una inmunidad inherente a las falsas
alarmas. La tecnologia dual es ideal para su uso en entornos hostiles. Dado que ambos deben
dispararse simultdneamente para provocar una alarma, la instalacion es mas facil y requiere menos
disciplina.

Su uso mas frecuente es en recintos donde la variacién de temperatura es motivo de detecciones
falsas de un infrarrojo, como galpones con ventilaciones o cualquier tipo de drea con techos no
aislantes de la temperatura, como por ejemplo los tinglados.

combinan las tecnologias de microondas y de PIR lo que optimiza la deteccién de intrusién y
reduce las falsas alarmas.

Reducir el nimero de falsas alarmas

Nuestros detectores de movimiento con tecnologia dual, ofrecen tranquilidad en ambientes hostiles
e inestables, como areas con objetos que generan fuertes fuentes de calor.

Nuestros detectores duales con RCR combinan la tecnologia de infrarrojo pasivo con el radar. Esto
le da una cobertura, una deteccién y una inmunidad a falsas alarmas fiable y precisa. Los detectores
de tecnologia dual tradicionales pueden generar falsas alarmas de microondas ya que detectan a
través de paredes, tales como la actividad de oficinas adyacentes o trafico de la calle. La tecnologia
RCR elimina este problema con un control de alcance exacto y la precisién del radar.

Combinacién de PIR y microondas (DUAL)
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Infrarrojos (IR) y microondas (MW)

El PIR de doble tecnologia es infrarrojo y microondas

La tecnologia dual aumenta la fiabilidad de los detectores. Para que se dispare la alarma, las
tecnologias PIR y de microondas deben activarse simultdneamente, aumentando asi la estabilidad
en entornos hostiles.

Da alarma cuando el infrarrojo y el microondas detectan simultdneamente

La sefial de alarma se produce cuando ambos dispositivos dan alarma.

- Funcién AND/OR

Iene una regulacion de sensibilidad para que las microondas no atraviesen otra drea y una
posicion de anulacion para que sdlo funcione como infrarrojo.

Hay72 tipos de antenas de microondas interior: PCB antenna array (circuito impreso), Gunn diode
assembly (metdlicas)

Lleva 3 LEDS

rojo la condicién de alarma, es dé’c’i
Mas usados

Mayor consumo.
Como  previenen los
Disefiados para evitar las
solamente cuando se detec
microondas (MW). El tipc
produzca una falsa alarma
Reciprocamente, el canal
movimientos dentro o fuer
falsas alarmas

multaneidad de ambas sefiales.

N

Cémo puede la dob
El punto débil inherente a
el detector no conseguird
bloqueadora de emisién PI
el caso de que el canal micr . , el detector de doble tecnc
no hard sonar la alarma y el incidente pasara sin ser registrado. Algunos fabricantes han tratado de
superar este defecto ofreciendo seleccidn por el usuario o légica automadtica, en la cual la deteccion
por medio de cualquiera de los dos canales basta para producir la alarma. Con todo, esta modalidad
no es muy popular, dado que sufre de las deficiencias en materia de falsa alarma observadas en las
dos tecnologias.

La Doble Tecnologia, una combinaciéon de PIR + MW, fue un desarrollo importante para la
industria de seguridad... Pero tiene 2 grandes debilidades:

- Emision IR bloqueada. Camuflajes usados por intrusos que inhiben la deteccién.

- La sensibilidad del PIR es reducida cuando la temperatura del ambiente del drea protegida se
acerca a la temperatura del cuerpo humano.

Son los menos utilizados. ;?

Hay pocos (?

Se usan poco.

Apto para ambientes con corrientes de aire, variaciones de temperatura y mascotas. ;?
Reducir el nimero de falsas alarmas causadas por mascotas ;?

PIR EXTERIOR

El detector de movimiento TriTech usa una combinacién de tecnologias de deteccién por
infrarrojos pasivos (PIR) y por radar Doppler de microondas con procesamiento avanzado de

sefiales.

Combina tres tecnologias: microondas e infrarrojo pasivo ademds un inteligente proceso de analisis
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de sefal, y evita varias clases de falsas alarmas para ambientes especialmente “complicados”.
Entornos dificiles

Es un DOBLE TECNOLOGIA especial

La tercera tecnologia es un microprocesador con patrones de deteccién compuesta por microonda,
infrarrojo pasivo e ¢? Chip Inteligente

Triple tecnologia: detector que incorpora un microprocesador, con patrones de deteccién

>

/almacenados en su interior para evitar falsas alarmas.

F/stc modelo combina la tecnologia PIR estdndar con la tecnologia de deteccién por microondas y
un Proaesanmento avanzado de sefiales, lo que le proporciona el mejor andlisis de los incidentes.
La detq é Lén de triple tecnologia utiliza una légica de deteccion de tres sefiales con la que la alarma
solo se dlspara cuando los dos sensores PIR y los de microondas se activan dentro de un
determinado perlon de tlempo Esta tecnologia ayuda a reducir las falsas alarmas.

Lleva 3 LEDS
Lleva 3 LEDs o un LED rm .
Un led verde indica la deteccmn de} in
rojo la condicién de alarma, es demr

ianojo un led amarillo la del detector de microondas y uno
sﬁnultaneldad de ambas sefiales.

a onda

Antena microondas interior

Hay fabricantes que un tr
detection

triple tecnologia (doble PIR

Lleva 3 LEDS
Lleva 3 LEDS
Son los menos utilizados.
Se usan poco.

Hay pocos

RISCO

Llevan un jumper denomin CT que lo activa y desactiva

Para ambientes inestables o empe bientes, son usados para alta seguridad.

Grado 3 y Grado 4. ;?
Tienda
Proporcionando los beneficios de DT (Dual Technology - Doble Tecnologia) mientras evita sus
desventajas, esta innovacion (patente pendiente) ha creado un nuevo estandar para detectores.

La Doble Tecnologia, una combinaciéon de PIR + MW, fue un desarrollo importante para la
industria de seguridad... Pero tiene 2 grandes debilidades:

+ Emision IR bloqueada. Camuflajes usados por intrusos que inhiben la deteccién.

+ La sensibilidad del PIR es reducida cuando la temperatura del ambiente del drea protegida se
acerca a la temperatura del cuerpo humano.

Tecnologia Anti-Cloak™

Aumenta radicalmente el rendimiento de captura en situaciones donde la senal de PIR se vuelve
demasiado débil para detectar un intruso, tales como cuando intrusos tratan de “encubrir a si
mismos” , o en olas de calor cuando la temperatura ambiente se aproxima a 37° C.

Es un DOBLE TECNOLOGIA especial
Es un DOBLE TECNOLOGIA especial que deshabilita el infrarrojo
Desconecta el infrarrojo si la temperatura ambiente aumenta

La Tecnologia Anti-Camuflaje cubre cualquier intento de robo, atin cuando se utilicen técnicas de
camuflaje para anular la radiacién infrarroja. Esta situacion es identificada por un tnico patrén
algoritmico de reconocimiento, ubicado dentro del microprocesador del Detector IWiSE y que
automdticamente conmuta al detector para dar alarma, basado tnicamente en la deteccién de
Microondas por una predefinida ventana de tiempo.
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La innovacién tecnolégica Anti-Camuflaje estd conducida por una conmutacién automadtica del
doble canal PIR/MW al simple canal de la MW (microondas) para dar alarma y retorno. De esta
manera, se prevén las falsas alarmas. También supera la limitacién de deteccién pobre de la
tecnologia PIR (infrarrojo pasivo), ya que permite reconocer automdticamente cuando la
temperatura es cercana a la del cuerpo humano.
Esta nueva tecnologia garantiza la alta inmunidad a las falsas alarmas de doble tecnologia, junto
con el de la alta capacidad de deteccion del canal de microondas.
| La tecnologia ACT (Anti-camuflaje) evita mediante la conmutacién a modo microondas, los
tentos de camuflaje del canal PIR o la ineficacia del canal PIR a elevadas temperaturas.
kgé}//tj?cgologia anticamuflaje AND/OR (Y/O) da prioridad al sensor de microondas en determinadas
c1fgg;y 1/213 en las que el intruso puede llevar ropa con propiedades de camuflaje frente a
infrarrojos.”

X

Tecnoloéfa(&hﬂ‘-Qoak (ACT™) para detectar intrusos camuflados
—/ N

vV
Antena microondas interior

- Los PIR antienmaééa?éﬁﬁ«gm() (grado 3) se utilizan en sistemas totalmente supervisados ?? de
grado 3 que utilizan resis%eQ’gfﬁS/‘BEL.
/N 2~

. . ‘\‘\~,Z>// N
AM=Ant1mask1ng K(///V, "Il'lll-l-l-lll-ll-lll

Apto para instalaciones de
Se usan en Grado 3 y Grad

Alta seguridad: bancos, jo
Almacenamiento de materi
PIR INTERIOR ;?
PIR EXTERIOR ;?

wr

"

Llevan 9 pines ;? 8 o mds p
Regleta mas conexiones > ¢

2 relés
3 contactos: alarma, tamper
Llevan un contacto mds der
Usa 3 resistencias: duplica

Duplicar zonas
Programar como 24 H o tamper el enmascaramiento

Lleva un LED IR y un fotodiodo IR a los lados del PIR
Lleva un emisor y receptor de IR activo que al taparlo refleja la luz IR que es captada por el
receptor de IR

Con o sin agujero para el IR activo

Usando tecnologia de anti-enmascaramiento por infrarrojo activo

Active Infra Red (Infrarrojos Activos) (AIR)

Mas caros.

Alcance reducido 0,5 - 08 m
Anti-Enmascaramiento por IR Activo (hasta 15 cm) distancia corta

Tarda 1 minuto en detectar

Después de que se haya detectado un fallo / anti-mdscara durante un minuto, el contacto de alarma
de fallo / anti-mascara se abre y permanece abierto hasta que se elimina la causa del
enmascaramiento o el detector realiza una autocalibracién satisfactoria. tiempo largo o lento

Sensible frontalmente

Lleva 3 LEDs ;?

Es DT con antimasking ;? quitar
No tiene porque ser DT
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IR Activo para Antienmascaramiento

Detecta cualquier encubrimiento u obstruccién de la lente, como rociar o colgar un elemento sobre

el detector para prevenir con eficacia los intentos de desactivar la capacidad de deteccion.

Detector con antienmascaramiento: El dispositivo antimasking se utiliza para prevenir sabotajes del

dispositivo por obstaculizacién u obstrucciones accidentales. Debido a que el detector infrarrojo no

funciona si estd tapado por un objeto opaco, un intruso puede “preparar” un robo obstaculizando

previamente al detector.

1nfrarr0Jo antimasking previene de cualquier intento de enmascaramiento detectando el

/f@ejcannento o la presencia de un objeto en un campo de 30 cm, enviando una sefial de salida hacia

eg pangsl de control. Se debe hacer una conexién extra o incluirla en el circuito de antidesarme ;?.

u usﬂ esfrp@uente en lugares de maxima seguridad como tesoros bancarios.

Nuestra\tez ologia antienmascaramiento ofrece una proteccion superior contra los posibles intentos

de bloquéarwel ca?tnpo de vision con liquidos y pulverizadores. Esta solucién es idénea para bancos,

joyerias, museos yctt;as instalaciones de alto riesgo que requiere un nivel alto de seguridad.

Antimasking: es una, gzéracteﬁstlca que permite al sensor saber si estd tapado con algiin material que

le impide ver. N 7 N
La tecnologia antlenmasca(amﬁmq adaptable (antiespray) ofrece una proteccién exclusiva contra
los intentos de tapar los sensom/s PIR >de microondas y detecta si se tapan con materiales como
cartén, cinta de embalar, espray, laz@s pel de aluminio.
Esto proporciona una proteccién n uy’al a o ualquie
6 manipulacién. Es capaz ectar €
lubricantes.
(Qué es la tecnologia Anti-
El enmascaramiento es cuz
campo de vision del detectc
intento y emitird una alerta
transmisor de infrarrojos. C
se estd realizando un inte
sefial de infrarrojos reflejad
intento de enmascaramientc
nivel de sefial se reducird y
Con el reconocimiento de
facilmente sefiales molesta
movimiento.
no sélo detectan la presenc una fuente
movimiento a través del drea de vigilancia.
Nuestros detectores de movimiento con tecnologia de vectores son ideales en ambientes hostiles o
inestables, zonas con grandes ventanales de cristal, lugares con mucho movimiento de objetos ...
Entornos dificiles
Se usan poco.
PIR TRIPLE TECNOLOGIA sin Microondas ;,? quitar

0 de sabo
iedad

amuflaje
osoles

COMo Sprays
teriales,

)0silk
as e
on ¢

de in
de enmasca
ooritmos d
cién la

€ un

lica sino que también deter a direccién de
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Infrarrojo pasivo (PIR) con cdmara
PIR + cdmara
Lleva una cdmara de baja resolucién ;? 720 pixeles
Poca resolucion
Hace fotos
Permite la verificacién mediante video o videoverificacién
Reduce las falsas alarmas por verificacién mediante video
isién nocturna
% Iﬁggenes se envian a una central receptora de alarmas (CRA)
Agujero cdmara
Modermos -
Necesita,l{ﬁé;central especial
2 versioriz\és‘(‘\dg x/fbglgxién: se conectan al bus de 4 hilos o salida de video analégico
No universales
Mas caros.
Alto coste.
Mayor consumo
Tienen mucho consumo
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Enciende y apaga las luces automaticamente
Se utiliza en dreas publicas que requieren iluminacién artificial como palieres de edificios (rellano
o descansillo entrada hall) o bafios piiblicos, pasillos
PIR QUAD ;?
Three Dual Element Sensors
No se utiliza en alarmas
La sensibilidad se puede regular asi como la posibilidad de accionar dependiendo de la intensidad
luz ambiente

fe’van un sensor de luz y un ajuste de luminosidad para que funcione si el nivel de luminosidad
egta/p()r debajo del minimo ;?
Llevan 2 0 3 potenciémetros:
Ajuste (lel potgncnometro Luminosidad (LUX)

- Su funéfoﬁ es ﬁJar el valor de iluminacién maximo, por debajo del cual el detector activara la
carga al detectar movimiento.
Llevan un temporlzqcfaiiegulable que controla tiempo de encendido de la ldmpara
Ajuste del potencwm\atro’l’gemporlzacién (TIME)

- Fija el tiempo que la cargg sta;& encendida tras detectar movimiento.
Ajuste del potenciémetro Alca(lce ;f Sen51b111dad (METER)
- Fija el alcance.
No poseen mecanismos de ¢
Mas falsas alarmas. ¢ ?
No llevan tamper.
Regleta de 3 o 4 pins.
Se alimentan con 230 VCA
Usan una fuente de aliment
Llevan un relé o un triac.
Cargas gran potencia
Al detectar cierra el circuitc
Area de deteccién ancha o
Se usan mucho.
Mas baratos. ;,?

asivos segin el nimero de lentes o esy
1 lente o espejo

1 PIR

Se usan mucho

2 lentes o espejos
Tipos: 2 PIR independientes, Angulo O
entorno dificil

Exterior

PET

Dual PIR

Angulo 0°

Se usan poco

3 lentes o espejos

3 PIR independientes

Casi no se usan

Tipos de detectores infrarrojos
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Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin el nimero de PIR:

1 PIR
Se usan mucho

2 PIR independientes
2 PIR sensor

2 lentes (?

entorno dificil

3 PIR

Detector de \in /‘ imiento PIR para techo
oy
Se usan poco

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin el nimero de elem

1 elemento
No se usan en alarmas

Tipo de elemento inico
El sensor de elemento tnic
las versiones anteriores, q
fuente debido a cambios re
de gas, sobrecalentamiento

2 elementos en serie

.imensions 18 .)V

1 FET
. Window— (LLL . :
1 salida fe-e Element 1~ | | : '
Mas usado | AN
:1:4. ({l X-axis Element Y-axis
AN

Tipo de elemento dual
Este tipo se utiliza con ma 1 la deteccion del «
dos elementos en una confi ion e sta. Las sefiales de error ca
temperatura ambiente, vibr

i i e 1a luz solar o lamg SIOE VIEW ::i /Elui’:::iw;tm
por completo. Debido a ¢ , s el tipo de sensc i ar / Slhe Vi : /—‘“-

aplicaciones de seguridad, control de ilumina , control de electrodomésticos, etc. ]

gl .rcuit diagram

o 1-Drain
L 2:Source

+—— 3:GND

1:Drain

2:Source

3:GND
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4 elementos en serie
1 FET

1 salida
Omni-directional
Techo o 360°

Tipo de elemento cuadruple (una salida)
| Este sensor de elemento cuddruple tiene cuatro dreas de deteccion subdivididas y normalmente se
//- ta en un techo para detectar el cuerpo humano como sensor de presencia o deteccién de

ano.

a) . . .
0\6%1&&0 elementos en serie y una salida (3 pins)

Hay fabricantes que [@e}
N\

>

%UAD a 2 PIR de elemento dual juntos en horizontal

- /Fx
R2: Un detector "Quad" ug@s;‘/segsores PIR de elemento dual (no incluye sensor de microondas).
Ambos deben detector una V\afflé.\\i/(’;ﬁj temperatura antes de disparar una alarma. ;?

o ~

Quad tiene un alcance norn
hacia abajo, mayor numero

El numero de zonas es el
vista lateral,

Al reconocer un mayor nu
y eficaz, obteniendo un me
Deteccion excelente en ho

Quad estd especificamente
experimenten condiciones ¢
Pirosensor Quad para ambi
Entornos dificiles
Ambientes dificiles
Reducir el ntimero de falsas
Mejor inmunidad ante falsas alarmas
Los sensores PIR cuddruples son los anteriores, pero dardn una inmunidad a falsas alarmas
ligeramente mejor.

.mensions g

TOP VIEW  Window—
Element |
=
T
=
4=
R
\N
4
$9.2 ical Element Hei
SIDE VIEW $8.3 Element Height
¢
EE |
o b
1
=
3-¢0 4535
BASE VIEW
1:Drain
2:Source
3:GND

X, Y-axis

.rcuit diagram

1:Drain

Tolerance without instruction : +/- 0.2

2:Source
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RK415PQ Wide Angle Lens

10

Top View

A

10
m g

2

L = LR

ra
|

1_
o0—
m 0

6 & 10 12 1415

4 elementos en serie (2 aun FET y 2 al otro FET)
2 FET

2 salidas

Antimascotas

Tipo de elemento cuadruple (dos salidas)

Este tipo puede distinguir entre el cuerpo humano y los animales pequefios porque podemos
obtener mds informacién de dos conjuntos de elementos duales. Por lo general, se utiliza para
aplicaciones de seguridad de alta gama con el rendimiento de inmunidad PET.

Los elementos Pyronix True Quad contienen un Pirosensor que contiene 4 elementos que al ser
proyectados a través de la lente forman una cobertura como muestra la ilustracién de la derecha.
Ambas capas, superior e inferior deben ser cruzadas para que se genere una condicién de alarma.
Detectores con pirosensores Quad verdaderos ofrecen un gran nivel de inmunidad frente a
ambientes

hostiles. Quad verdaderos pueden ignorar pequefias fuentes de radiacién como un rayo de sol
calentando una ventana o pequeflos roedores, ya que la sefial no cruza ambas capas del priosensor.
El pirosensor Quad tiene una alta inmunidad a las interferencias por Radio Frecuencia.

Ambas zonas, la inferior y la superior tienen que activarse para generar una alarma
Evita falsas alarmas, lleva 4 ventanas o equivale a 2 PIR, tienen que detectar las 4 ventanas para dar

=

SIDE VIEW

'V
li' li'
X-axis Element Y-axis

BASE VIEW

13,545

2:Drain

1:Source’

L —/’I/‘:Source:

1:Sourcel
2:Drain
3:Source2
4:GND

Tolerance without instruction : +/- 0.2
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alarma (2 inferiores y 2 superiores)
Son como dos detectores PIR estandar que trabajan juntos en una sola unidad

Dispone de dos detectores PIR en una unidad. Para que una alarma se active, los dos dispositivos
PIR tienen que generar una sefial de alarma. Si en una parte de la habitacién existe un movimiento
regular que pueda hacer que un dnico detector PIR estandar genere una alarma de forma repetida, el Bﬂﬂw

TIZégno\logla quad: Cuatro ojos ven mas que dos: el dispositivo piroeléctrico es cuadruple, formando
dos de}ec;mr/es dobles en un mismo infrarrojo,pero en una posicion ligeramente diferente.

A efecth de ‘su comportamiento es como utilizar dos infrarrojos, de modo que la deteccion de cada
uno de e’ﬂoé sea 1ndepend1ente Para que haya sefial de alarma, cada detector piroeléctrico debe

recibir sefial de monuento
e\ N
Normalmente, un detéctof/ ujlhza elementos gemelos que crean dos zonas de deteccion, pero los

detectores de Optex crean qﬁ&densldad de zona vertical extremadamente alta, dos o tres veces el
tamafio de la de los PIR conver(cmﬁ/.ﬁks Estas zonas mds altas capturan toda la masa corporal de
una persona y permiten la deteccién dﬁdfn}sﬁuor contraste de temperatura entre ellas y el fondo.

Mayor nimero de zonas de ny me

2
/

Detection zones of Detection zones of
- ordinary PIRs Optex PIR detector
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Tipos de detectores infrarrojos pasivos antimascotas:

Version con lente normal

Monte el sensor al revés o boca abajo (ventana del sensor hacia el techo)

Para evitar que el detector reaccione a los animales domésticos, instdlelo boca abajo, dejando
espacio para que los animales puedan moverse libremente fuera de la zona de deteccion.

altura baja
-altura= 0,4 m
éﬁpbién protege el techo
Casi no se usan
Barato |

=D.4rn_. |

v

o=

Version con lente normal tapando la | 'fe//aba' 0 para no detectar a las mascotas
Fécilmente convertible al d ara masc media anda
Enmascarar lentes inferiore %
altura alta 2,3 m

Peor ?

Menos usado

Barato

Antiguo

PIR normal con lente espec
El Antimascotas Lente Es
anchura mayor y con zonas
por abajo, menor nimero z

haces solo al centro, no tie
El lente antimascotas, no ca l na altura determina
Si hay mascotas en el local, use los lentes Pet Alley

Lente de un rayo, ubicar a la menor altura posible por encima de los animales
altura media

altura media 1 m. — 1,2 m

Un Pet de exterior se instala medio, mitad altura interior (ej. 1,2~1,5m) (?
mascotas grandes

lente no inclina -12° hacia abajo

Exterior ?

TOP VIEW

100°
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Tipo de elemento cuadruple (dos salidas)

Este tipo puede distinguir entre el cuerpo humano y los animales pequefios porque podemos obtener
mads informacién de dos conjuntos de elementos duales. Por lo general, se utiliza para aplicaciones
de seguridad de alta gama con el rendimiento de inmunidad PET.

Pirosensor con cuatro elementos y dos salidas (4 pins)

Es un PIR QUAD especial

Version QUAD

| Mascotas o Pet tiene un alcance normal, cobertura o dngulo mayor, anchura mayor y con zonas de
e ﬁo/que hacia medio (exterior) o abajo (interior), mayor de numero zonas

ak@sﬁ}?ﬂa ajo
altura alta

Un Pet de inf e%&mstala arriba (ej. 2,3 m)
En residencias con n;@/% pequeflos roedores
No detecta cuando: Que @’U de y con un peso de hasta o menos de

El PET detecta siempre arrlba \ altgﬂ abajo tiene menos sensibilidad ;? y detecta si se supera
un peso o una altura el de arriba %

>

Son los mds utilizados. ;?
Inmunidad para mascotas d

Tienen una sensibilidad red
adecuados para animales d
Cuidado con los gatos que s
No instalar en una escalera

Antimascotas: detectores
generalmente menores a 45
El antimascota se usa en v
libras). Utilice este modelo 1 )
o incluso por otros animales de pequefio tamafio que vivan en su propiedad.

Optica de zonas divididas, es una Gptica que permite discriminar mascotas, en sensores del tipo dual
o quad. ;?

Inmunidad a mascotas:

Mascota (perros, gatos):

Objetivos horizontales (menos alto, mas ancho)

Mais pequefios

Objetivo mds pequeflo

Lento

Genera frecuencias y amplitudes mas bajas

Usa lente con espacio entre haces uniforme (lentes de igual tamafio) ;?
La frecuencia es igual o no varfa ante un movimiento uniforme
Humano (persona):

Objetivos verticales (mds alto, menos ancho)

Mas grandes

Objetivo mds grande

Répido ‘
Genera frecuencias y amplitudes mds altas N
Usa lente con diferentes tamafios de haz (lentes de diferente tamafio) ¢ ? L //‘

Usa lente con espacio entre haces no uniforme (lentes de diferente tamafo)
La frecuencia seifial es desigual o varia ante un movimiento uniforme
moderno
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Sistema con 2 lentes o 2 haces de deteccién y 2 PIR de elemento dual separados en vertical
2 canales PIR, con lentes separadas

No confundir Dual PIR con Doble elemento

PIR inferior: haces centro o drea alta (pattern horizontal o superior), no regulable

PIR superior: haces abajo o drea baja (pattern descendente o inferior), si regulable

/'n' ia una alarma solo cuando la deteccién se produce en el pattern horizontal y en el pattern
cendente al mismo tiempo

/, / Vi \\

AcLLu e/s ;lnnd)e el sistema de deteccién de zona dual es indispensable, montado a alrededor de 1 m /

3,3 ples, el dlSROSlthO arroja un campo de deteccion horizontal y también un campo de deteccidén

descenderitewqué se puede ajustar hasta 12 m/ 40 pies.

Ambos campos debe “activarse para provocar una condicién de alarma, por lo que mientras los
gatos, zorros y tejones, et , ci;i\varén solo la zona inferior, el sensor no informard una alarma.

descendente que se puede aj
Ambos campos deben acti
ZOTTOS y tejones, etc., activ

altura media 0,8 ~ 1,2 m
Caro

Exterior

PIR EXTERIOR

PIR INTERIOR
Antimascotas

IMPORTANTE
AMBAS AREAS DEBEN ESTAR BLOQUEADAS PARA
DETECTAR

FFFFF Ambas dreas baja

______ y alta de deteccion Dateccidn!
estan bloqueadas!
—":l-

Longitud de deteccion

Solo el drea

@ alta de NO hay
deteccion esta
P deteccion

Longitud de deteccion

- -~ 77 Séloel drea baja NO hay
- —=-—-— dedeteccion esti

KE E-._... blogqueada.

deteccion

Longitud de deteccidn ’_|
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Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin su conexion:

Cableados (con cables) o alambricos Si usa cables

conectado a una zona 6 cables 0 mas

Hardwired Se conecta a una zona de la central
Cableado Se usan mucho ;?

Se usan menos que los inaldmbricos
Mis baratos

Se alimenta de la central

Mayor consumo

Si seguros

Mejor

Si universales

] AL I4Y-0

@ HPo2A+

Cableados (con cables) o alambricos Si usa cables
conectado al bus 4 cables
Bus Se conecta al bus de la central

Conexidn en paralelo

Igual que el teclado

Casi no se usan

Mis caros

Mayor consumo

Si seguros

No universales

El Bus de RISCO (?

Una simplificada arquitectura de cableado en Bus a través de una tinica manguera de cable de 4
hilos para cablear todo el sistema de alarma. Las instalaciones en el Bus de RISCO cablean los . x u
detectores en una misma linea en lugar del cableado estandar, siendo adecuado para largos pasillos Flgura 3: Ca biead{) Dlgtplex
y para el sector comercial.

GRN YEL | TMP I NOT C1

NCT fNCZ Cowe AT,
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No usa cables

Lleva antena

Lleva pilas

Son los mas utilizados.

Se usan mucho

Se usan mas que los aldmbricos
Mas caros
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Tipos de detectores infrarrojos pasivos segiin el lugar de instalacién:

Interior

Solo interior

Menos complejos

Se usan mucho

Se usan mas que los de exterior
No llevan una goma alrededor

! cxl}%falsas alarmas.

Se 1nstaih

Exteriore co n interiores
En cualquier fug& -

grado de proteccién I& a IP65
Ser resistente a la int

Hermeticidad perfecta Q/ )~
Llevan una goma alrededor / %?{ .
Con inmunidad a factores climatic %o -
Condiciones climaticas rig (7
Poseer al menos dos dete
(doble PIR+ Microondas o
PIR+Verificacion Visual.
Dual PIR ;?

Contar con tecnologia sens
Son antimascotas o PET
Anti enmascaramiento.
Tamper.

Mas sofisticados

Mais complejos

Mas ajustes

Se usan poco

Se usan menos que los de i
Mis caros.

Alto coste.

Tamafio grande

Mas grandes

Producen mas falsas alarmas.

Mas falsas alarmas.

Mais problemas.

No es la solucién ideal ;?

Algunos llevan una fotocélula y Modo Dia/Noche
Entrada de cable por abajo

Se pone: medio (1 m) o alto (2,4 m)
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Eleccion del PIR segiin que proteger:

Cobertura exterior interior box, pasillo techo puertas ventanas mascotas entorno riesgo alto grandes largo alcance | encender
estanterias dificil grado 3 areas luces

Cobertura Estandar o 90° OK OK

Cobertura Ultra Gran angular OK OK OK

Cobertura Pasillo OK OK

Cobertura Cortina OK OK OK OK

Cobertura Largo Alcance OK OK OK

Cobertura Zona Cero o Angulo 0° OK OK

Cobertura Techo o 360° OK OK OK OK

Cobertura Pet AlleyAntimascota OK OK OK

Cobertura Multi-pattern OK OK

Tecnologia exterior interior box, pasillo techo puertas ventanas mascotas entorno riesgo alto grandes largo alcance | encender
estanterias dificil grado 3 areas luces

Simple Tecnologia OK

Doble Tecnologia OK OK OK

Triple Tecnologia OK OK OK

Anticloak OK OK OK

Antimasking OK OK OK

Vectorial OK OK

PIRCAM OK OK

Detector de presencia OK OK OK

PIR Exterior OK OK OK OK

Al Revés (Baja Altura) OK OK OK

Lente enmascarada Antimascotas OK OK

Quad 2 salidas Antimascotas OK OK OK OK

Dual PIR OK OK OK OK

Quad 1 salida OK OK .? OK

Como identificar cada PIR:

Cobertura Zona Cero o Angulo 0°

Lleva una lente abajo, instala encima puerta

Cobertura Techo o 360°

Forma circular y lente circular, instala techo

Cobertura Pet Alley Antimascota

instala 0,8 ~ 1,2 m

Simple Tecnologia

Lleva un PIR solo

Doble Tecnologia

3 LED, llevan también antenas microondas

Triple Tecnologia

3 LED, llevan también antenas microondas

Anticloak 3 LED, llevan también antenas microondas, jumper ACT

Antimasking Lleva un diodo infrarrojo y un fotodiodo, lleva contacto FAUL/AM, llevan una regleta de 8 o mds pins, se usan en bancos, joyerias, etc.
PIRCAM Lleva una cdmara

Detector de presencia No llevan tamper, se alimentan con 230 VCA, llevan 2 o 3 potenciémetros, llevan una regleta de 3 o 4 pins

PIR Exterior Llevan una goma alrededor, se instala en exterior, mis grande

Al Revés (Baja Altura) boca abajo (ventana del sensor hacia el techo), instala 0,4 m

Lente enmascarada Antimascotas

Parte inferior de la lente enmascara por el interior

Quad 2 salidas Antimascotas

PIR con 4 pins

Dual PIR

Lleva 2 PIR y 2 lentes, instala 0,8 ~ 1,2 m

Quad 1 salida

Cableado

No llevan pilas, no lleva antena, si lleva regleta, mas pequefio

Inalambrico

Si llevan pilas, si lleva antena, no lleva regleta, mas grande
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