PRECAUCIONES DE INSTALACION Y TIPOS DE DETECTORES D E INFRARROJOS PASIVOS

Precauciones:

Antes de montar un detector, lea atentamente |losiahes de instalacion del fabricante.

Este detector esta disefiado para detectar unaidtira iniciar una alarma; no es un dispositivo iqugda robos totalmente.

La superficie de montaje debera ser plana y lise sliperficie de montaje rugosa o irregular puedegear dafios.

No utilizar donde existan robots aspiradores o aqifg)

« Lugares por los que pueden pasar perros, gatosajaros y / o robots de limpieza automatica (excepten el modo de funcionamiento con mascotas)
No instalar en lugares que estén al paso de peguegfimales (perros, gatos, etc.) ya que activaliamcuito.

No debe utilizarse en aplicaciones con animalesédtoos.
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El detector no debe montarse directamente encinnma@uerta 0 una ventana o en cualquier posiaiérpgrmita a un intruso acceder al sensor desdgaddél sensor.
No ponerlo encima de puertas, excepto el de arijulo
« Lugares que los intrusos pueden tocar facilmente

X

Asegurese de instalarlo en la posicion correcti(to de cierre hacia abajo). ¢?
Lente hacia abajo.

 Lugares donde la parte del sensor parece inclinaddesde la vista frontal (el area no se puede cagirar correctamente)

Monte la unidad recta para que no parezca inclinadda vista frontal y lateral.

El sensor debe ser instalado perfectamente enifosiertical visto de frente para asegurar un rasfgdeteccion adecuado (misma altura y distanc@ateccion en toda la area de cubertura).
Instale la unidad perpendicular al suelo.
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Ajustar bien el angulo vertical o rango dependiedéda altura a la que vamos a colocar el detgotier su alcance.

Asegurese que el tornillo para retener la placairdeito impreso, este apretado lo suficiente gastar el movimiento de la placa de circuito impres

Fije la distancia de deteccion un poco mas largeladeseada para asegurar una mejor deteccidlisidacia deseada.

Para evitar que un intruso evite el sensor, suleente de deteccién no debe de ser menor quenhitesi fisicos del area que esté siendo protegida.

2- Al instalar un detector, debe tenerse cuidada pamprobar si el fabricante de infrarrojos y diagas de radiacion de microondas ilena el areatagsr.
9. No use un detector para alcance mayor al especédo.

Respete la altura minima y maxima.
Instalar siempre el detector a la altura recomeadad
El detector PIR interno adicional cubre el area cetral de la habitacién. La altura de montaje recomeadada son 2.4m.
La altura de montaje recomendada son 2.4m.
3- El detector debe estar fijado a aproximadam2mbetros del suelo (depende también del médulsigmpre debe identificarse con un nimero de bg#a.
3- El detector debe fijarse aproximadamente a 2asetel suelo (depende también del médulo), y siedpbe estar identificado con un nimero de palo. ¢,
« Instale el detector sobre una superficie estahira altura entre 2,5 my 5 m.
4) Fije el detector en una altura entre 2 a 2,5 apoximadamente.
El alcance méximo se obtiene a una altura de awtal de 2,3 m.

A menor altura de montaje menor sera el rango teecién.
*Un detector instalado alto, “mira” a una mayotatigia si no existen obstaculos.
La unidad puede montarse a mayor altura para abtenacance mayor, pero el montaje por encima,@en2tros no es recomendable.



Determine la altura de montaje adecuada. NOTA: d@mgcuenta que el detector tendra a mayor alauraahtaje, mayor nimero de areas sin proteger.

A mayor altura de instalacién, mayor zona de calbarpero en consecuencia se reduce la sensihikdadecir, el movimiento a de ser mayor para axeitdetector

“Zona muerta” Precaucion:

Obsérvese en el Diagrama 1 que se indica una ‘nouata” dentro de la cual una persona puede mosersgie sea detectada por ninguna de las zoma®tecion de la unidad. Pueden producirse otraaszmuertas entre el detector y los campos denvisio
hacia abajo a medida que se aumenta la altura d&jeo
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*Un PIR deberia montarse por lo menos 10 cm por defp del cielo, para evitar turbulencias de aire, ga son fuente de perturbaciones.

« Deje un espacio minimo de 10 cm (4 pulgadas)estabparte superior de la carcasa del detectorgmanaitir que la cubierta y el detector se cologo@mectamente.
Asegure un espacio de al menos 110 mm en la pgrezier del sensor para poder abrir y cerrar lasctdo

Poder poner y quitar el tornillo superior ¢,?

Antena externa de detector PIR inalambricos

La carcasa de esta unidad se raya facilmenteapor fnanéjela con cuidado.
Verifique que la ventana del sensor no esté blapieaenmascarada.

11. Antes de instalar el detector, verifique que alistemadptico esté limpio.

Las lentes son de resina acrilica. No usar solsemtganicos para limpiarlas.

Cuando la unidad esta sucia limpiela con un trapweshumedecido en agua, no use productos quimicos.

Cuando la unidad esta sucia, limpiela con un teapwe humedecido en agua, no use quimicos contmbieacina. ¢?

No utilice disolventes como diluyentes 6 bence(®slo hace puede dar lugar a deformaciones, desmitines ¢ deterioro de las piezas de plastico).

Instalar y utilizar el detector sin tocar la supéefdel sensor, ya que se podria deteriorar elasgnprovocar fallos de funcionamiento.

No tocar la superficie del sensor para no detatiora

Evitar tocar el PIR con los dedos para no enswsarlprovocar que el detector no detecte o falsamas.

No tocar el PIR con los dedos

No tocar el PIR

Sensor P.I.R. No tocar!

No tocar la superficie del sensor pues puede peovat mal funcionamiento del detector. De ser regcedimpiar la superficie del sensor con un pdéticado y alcohol puro.
IMPORTANTE: No toque el sensor, ya que esto podaialugar a mal funcionamiento. Limpia el sensqesficie usando un pafio suave con puro alcohol.



2) Abra un agujero de pasaje de cables y fije & loke! detector en el lugar deseado, la base dédresejeta por al menos 2 tornillos ubicados diafjoente.
Poner todos los tornillos

No conectar los terminales con la corriente activagr posibles fallos de funcionamiento y dafioslgmoducto.
No conectar los terminales con la corriente activaok posibles fallos de funcionamiento y dafioslgrroducto.
Antes de realizar la instalacion de un nuevo detexteglrese de que la central no esté conectadaza(que no tenga tension).

Asegurese de cablear correctamente los cablesiasbisde entrada a los terminales positivo y negatrrespondientes.
Observe la polaridad correcta.

No alimente el sensor con tensiones que se apattenespecificadas (28VDC). Hacerlo puede provocar incendios 6 descaeffadricas.
Verifique que la alimentacion eléctrica sea sufitég(como minimo, 9 V en el sensor).

(No cablear cerca de cables de red, evite supesficgbrantes, instale solamente en pared solida)
En los detectores magnéticos se deben utilizarcsdites de alarma de dos conductores o cuatro cturds si lleva tamper.

El cableado hasta la unidad de control se realgarmcuerdo con las especificaciones de la ingbal&n cuanto al aspecto estético.
Nunca sujete un detector por los cables. ¢,?

Primero conectar los cables y después atornilidrinarco. ¢?

Programar la zona como retardo o instantaneo.
Programar la zona como instantaneo o retardo&imstialado en una puerta 0 como instantaneosireghlado en una ventana. ¢?

Muchos de los ladrones no fuerzan una puerta: quigbn algun cristal de una ventana por donde se puedantroducir,
Es cierto que lo tendra que detectar un PIero que pasa si el sistema estd armado en m cial?
Esto dejaria inhabilitados a los detectores interies, piense que cuando hay personas dentro de laopiedad el sistema de alarma no seria tan eficientka tinica proteccion son los detectores de rupturee cristal y los magnéticos de las puertas.

Cableado no visible.
Cableado se vea lo menos posible

Procurar que el aislamiento del cableado no edet®so.
Procurar que el aislamiento del cableado no edect®so.

Evitar doblar o estirar los hilos conductores dentorepetitiva. Los hilos conductores se puederpesroomo resultado de un esfuerzo de flexion esiinato sobre ellos.
Evitar doblar o estirar los hilos conductores denfo repetitiva. Los hilos conductores se puederpesroomo resultado de un esfuerzo de flexion esiinato sobre ellos.

Utilice una brida para sujetar la manguera de satmtro del detector. para que no se salga ¢,?
Primero atornillarlo a la pared y después condotacables. ¢,?

Estafar los cables.
Estafar los cables.

No dejar los hilos conductores (cobre) a la vis&ta@rnillarlo a la regleta del detector.
No dejar los hilos conductores (cobre) a la visttarnillarlo a los bornes o regleta del detector.



Comprobar que los cables que se atornillan es&mdpretados.
Comprobar que los cables que se atornillan estmdpretados.

Soldar las resistencias en el detector y no ear&al. ¢?
Soldar las resistencias en‘el detector y no eari&ral. ¢?

No cablear paralelo al cableado de red

No cablear paralelo al cableado de red.

Evitar el cableado cerca de cables de potencitriekec
Mantenga el cableado lejos de los cables de ‘energlactrica
Instale alejado de lineas alta tension

Permitir 5 minutos para que la unidad se caliergstgbilice para adaptarse al ambiente.

El LED de operacion titila por 1 minuto cuando seecta la alimentacion. Durante este periodo dentahiento, el sensor no detecta. ¢,?
Periodo de calentamiento

El LED titila cerca de 1 minuto luego de conectaalimentacion.

La unidad no operara durante dicho tiempo dadceguet periodo de estabilizacion del sensor.

Tiempo de Arranque

El detector necesita calentarse durante 90 seguradoka aplicacion de energia.

Estando el sensor debidamente alimentado se delbedag al menos 2 minutos hasta que el mismo abikkst térmicamente con el ambiente.

No coloque objetos voluminosos delante del detector
No colocar objetos altos delante de los detectores.
No colocar objetos enfrente de ellos.
* No obstruya el campo de visién del PIR.
Deje una linea de vision despejada a todas las §rease desea proteger.
Quitar objetos que puedan producir zonas de neciéte
Evitar ubicarlo en lugares donde hayan objetosdifimilten la vision del sensor.
* No coloque objetos que puedan perturbar una tieeasion despejada delante del detector (fighra 1
8. Tenga cuidado que el amoblado interior puede mevse o cambiarse, en cuyo caso se deben hacer ngesjostes.
Instalar en la medida de lo posible, en zonas esadé obstaculos como divisiones, muebles, etgugastos disminuyen su rendimiento.
No limite el cubrimiento dentro del &rea de det@e@ con de objetos grandes tales como plantashovas.
3) Verifique al ubicar el detector que el mismoteiega su area de deteccion disminuida por obstdales como: Estanterias, pilares, plantas, bosiratc.
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Evitar que el area de deteccion tenga obstacutotir(as, pantallas, muebles grandes, plantas,lesccuales pueden bloquear el patron de cobertura.
8. Evite las pantallas y las cortinas mdviles queden dividir cualquier zona protegida por infraso

8. Evite pantallas y cortinas mdviles que puedaiduicualquier zona protegida por infrarrojos.

Evite que cortinas 0 mamparas, etc. bloqueen eldgaleteccion.

El movimiento de cortinas puede activar el sensor.

No enfoque el area de deteccidn hacia equiposeomsven continuamente en el area de deteccidin@mrpersianas).




No ponerlo al lado del giro o bisagras de puertesaj abrir la puerta tape la cobertura (poned éade del marco sin bisagras).

D

Antes de instalar, estudie cuidadosamente el espa@ proteger para elegir la localizacién exacta di unidad para la mejor cobertura posible.

« Ubique el PIR de manera que los objetos de \edt®im dentro de su patrén de cobertura.
* Localice el PIR para que los objetos de valogrestentro de su patron de cobertura.

* Realice la terminacién de cada zona de protecaidun objeto sélido, como una pared o piso, siempe sea posible. Esto proporciona la deteccitmmaéa
« Termine cada zona de proteccion en un objetda@lbmo una pared o piso siempre que sea posiitie pEoporcicna la méaxima deteccion.

Prestar atencion a las posibles rutas de intrysida su correcta instalacion.
5- Un detector debe sefialar preferentemente aecpasdb frecuentes, tales como puertas y corredores.
5- Un detector debe apuntar preferentemente a despaso frecuente, como entradas de puertaslippasi

Elija una ubicacion desde la cual sea probablestjdespositivo pueda detectar a un ladron cruzawdeampo de deteccion, en caso de gue se produesalto.

Se debe procurar que los movimientos del intruaa gerpendiculares a los haces de proteccion.

Ubicacion de modo que la trayectoria del intrusotaéque atraviese los rayos (en una esquinapepéicular).

Ubicarlo de tal manera que el intruso atraviese @easn rayo (en una esquina o perpendicular).

Instale la unidad para que detecte el cruce dediesonas de la zona de deteccion.

Dependiendo de su ubicacion, sus zonas puederetectar personas facilmente. Coloque el sensarquag la gente cruce sus zonas de deteccion. ieusana se aproxima 6 se mueve

solo a lo largo de una sola zona puede no sertddegeqara posibilitar al maximo este tipo de sitio fije 1 pulso en el contador de pulsos.

* El PIR detecta mejor cuando los movimientos crufas zonas de deteccién, (mayormente movimienéwalglos al detector). La sensibilidad de detecci@minuye para movimientos de aproximacion perjpefares a la cara ¢ lente del sensor
(movimientos a lo largo o dentro de las zonas decden).

* Ajuste de la cubertura de modo que el intrus@etas zonas de Deteccion

* Coloque el PIR de modo que cualquier intruso debaar el campo de vision del PIR. Para activaralarma, un intruso debe cruzar los elementosiymsly negativos de una zona del sensor del PIR.
Mejor posicion

Ventana
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El detector es sensible a una deteccion
: desde la puerta u la ventana en esa posicion

5. Las zonas de deteodn deben dirigirse de modo que la trayectoria del imuso cruce las zonas o dedos.

Busque la deteccién del intruso cuando éste crucangpo de “vision” del detector.

*Para una deteccién temprana de un intruso, el detéor deberia proyectarse de tal forma que la traydoria elegida por el intruso debe cruzar la zona deeteccion.

Al caminar hacia el detector pir, también se detda al intruso, pero en una etapa muy posterior.




9- Un detector de 90° debe montarse preferentere@eni@a esquina, mientras que un detector de @8@° montarse en el techo.
Los detectores con montaje en pared deben seratlls@referentemente en las esquina.
Se recomienda la instalacion en rincon. Las aredaterales de deteccién (que son dos zonas de coatia 80° una de otra), deberian cubrir las paredeseda habitacién, y por lo tanto, cualquier puerta ywentana vulnerables.
Es preferible instalarlos en las esquinas
1.-La esquina de paredes es una base muy estable.
2.-La trayectoria de un intruso usualmente no es elinea recta hacia una esquina.
3.-Se protegen ambas paredes.
4.-Es casi imposible caminar bajo el detector siragsar una alarma.
5.-Debido al angulo de abertura del detector, el &a se protege en forma optima.

No realizar mediciones de aislacion o rigidez dieléa porque dafarian al sensor.

No usar rotula, para evitar ser movido con facdida

No usar rotula.

11- Trate de evitar el uso de pivotes de paredpqdeian girar, medificando la posicion del detecto
11- Trate de evitar el uso de giratorios de pagad,podrian girar, modificando la posicién del dite

Siempre que montemos con un soporte introducicabges por el interior.

PRUEBA DE CAMINAR PARA LOS PIR

Realice un test de andado del sensor.

Después de la instalacion y de los ajustes de urRPkiempre termine el trabajo con una prueba de caimar.

12. Se debe ejecutar la prueba de caminar a variaglocidades dentro del rango especificado.

12- Después de la instalacion compruebe si tododdtectores de movimiento estan instalados realisiempre al final una "prueba de marcha".

12- Después de la instalacién, compruebe si tamoddtectores de movimiento estan instalados asal@ siempre al final una "prueba de paseo”.

« Realice una prueba previa del PIR en la direcd&rposible movimiento del intruso y realice unagha de caminata mensualmente.

« Haga la prueba preliminar del PIR en la direcadéhprobable movimiento del intruso y pasee la&paumensualmente.

Después de instalado el detector, es recomendadefgctué un test de operacion del mismo.

Una vez terminada la instalacion comprobar losadetes para que funcionen correctamente.

Comprobar los detectores una vez instalados.

Recomendamos que el detector se pruebe y revise ugmente en el panel de control.

iIMPORTANTE! El alcance y el area de cobertura de la unidagserdn comprobar al menos una vez al afio. Pararasem funcionamiento continuado correcto, el
usuario debera aprender a realizar pruebas decitgiean el lugar mas alejado del diagrama de cotzeytrealizarlas cada vez que vaya a armar elnsést

NOTA: El rango y el area protegida deberan ser wbados por lo menos una vez al afio. Para asegueataguado continuo funcionamiento, el usuario ideber instruido para realizar esta prueba entetraw lejano del haz para asegurar una prioridad de
alarma cada vez que el sistema sea activado.
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El detector de infrarrojos detecta la diferencizeeta energia infrarroja emitida por un cuerparevimiento y la temperatura ambiente.
Por tanto, recomendamos instalar el detector miréwadia el lugar mas frio de la superficie a pretegara obtener la maxima sensibilidad en instal@s donde se esperan altas temperaturas ambgntal
Debe existir un contraste cromatico entre el pesitiuso y el fondo del campo de proteccion.

Si la temperatura del area protegida se aproxilna margenes de 32° a 40° C, el rendimiento puisdartir.
* Tempertura ambiente versus temperatura del objeketectar. El rango de deteccion puede dismauaindo el objeto a detectar es de temperaturaasienlh ambiental exterior.
No instalar en lugares donde hay una temperatuyeaital



La otra consideracion para la entrada es la teraparde fondo. Esta temperatura evidentementergagi@un sitio a otro, de modo que es importangeefifondo o area que esté observando sea relantarastable (o sea que no se debe dirigir un shas@
una pared externa que aumenta su temperatura ceeladaz del sol).

No lo instale en un lugar donde se pueda acumolapw residuos sobre el detector.

Evite el vapor o humedad elevada que puedan caaedensacion.

Evite los lugares con mucha humedad que puedercausdensacion en el objetivo.

Evite ubicaciones de alta humedad que puedan ceosdensacion en la lente.

Avoid high humidity locations which may cause comsition on the lens.

7- Evite instalar un detector cerca de areas dealdm mucha humedad o vapor, lo que podria caosdensacion.

7- Evite instalar un detector cerca de areas dealdya mucha humedad o vapor, que facilmente podsiasar condensacion.

No utilice el sensor en bafios u otros lugares tarhamedad. Hacerlo puede provocar incendios cadlgas eléctricas.
« Utilice un PIR industrial en lugares donde un BERAndar pueda verse afectado por el agua, et wagl@ceite.

» Utilice un PIR industrial en lugares donde un BERAndar puede verse afectado por agua, vap@ite.ac

No instale el detector cerca a fuentes de humeiteac

Los puntos calientes que generen energia infradefjgn ser removidos o blindados.

 Lugares sujetos a fluctuaciones rapidas de tempatura (salidas de aire de equipos de aire acondiciado, etc.)

Evite lugares que estén en contacto directo caadacks, climatizadores, réplicas y conductos tefaecion o refrigeracion.

2) Evite ubicar el detector en areas donde estgtazbque generen calor durante su funcionamidales como: Estufas, calefones eléctricos o afggsbares, heladeras o aire acondicionados, etc.
» No apunte los detectores PIR a fuentes de cahgetdo o refrigeracion rapidas. Estos incluyen cmihok de aire forzado, calentadores de espacisplaz directa, fuertes

luces blancas y espejos que pueden reflejar lueztes.

« No apunte los detectores PIR a fuentes de cateetdo o enfriamiento rapido. Estos incluyen condsicle aire forzado, calentadores de espacioplaz directa, luces blancas fuertes y espejos qadgn reflejar luces fuertes.
En el campo de proteccion (zona de cobertura) etelctbr no debe haber instalados aparatos de czitiriani salidas de aire acondicionado.

Note: Do not mount close to objects that can change teatyres rapidly, such as air-conditioning ventbeater flues.

Nota: No monte cerca de objetos que puedan catalsid@emperaturas rapidamente, como ventiladoresre@condicionado o conductos de calentador.

Nota: No coloque cerca de objetos que pueden camdpalamente temperaturas, tales como rejillagieacondicionado o chimeneas calentador.

No enmarcar el detector en una area donde hay oardbitemperatura drasticos

Evite orientarlos a fuentes de cambios de temperanastica o luz intensa.

No mirando a superficies que cambien mucho de tempsura.

Dirija la unidad lejos del cristal expuesto al extgor y de los objetos que pueden cambiar rapidameetde temperatura.

No lo instale en &reas con grandes variacionesrdpdratura tal como la luz directa del sol o eqdipealefaccion / refrigeracion
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No instale la unidad cerca de un ventilador delaalie un aire acondicionado.
No enmarcar en areas con ventilacién de aire canmwnducto de aire
No colocar infrarrojos cerca de aire acondicionad@ mirando para el aire acondicionado.

No debe de estar expuesto al aire acondiciona@tefaccion.
6- Evite montar el detector en areas cercanaseahaondicionado, calentadores, ventiladores ydsmonde pueda detectar los flujos de aire.
6- Evite montar el detector en areas cercana®a acondicionados, calentadores, ventiladoresnokpdonde podria detectar flujos de aire.
Evitar colocar el detector en areas con radiado@mnductos de calefaccién central (o calentadieesualquier tipo), aire acondicionado, llamas, etc

Evitar dirigir el detector hacia calefactores.

No colocar detectores infrarrojos mirando a calefaiores.

No colocar infrarrojos mirando hacia radiadores deagua de calefaccion.
No encima de radiadores

No apunte directamente a fuentes de calor o frio
No lo exponga al calor /frio objeto

No dejar mirando los infrarrojos hacia hogares o paillas. chimenea
* Haga las zonas de la mascara alrededor de cham@oeque un registro ardiendo puede cambiar teryparrapidamente si estalla en llamas.
« Enmascare las zonas alrededor de las chimenegisepon lefio humeante puede cambiar de temperdficdamente si estalla en llamas.

No colocar infrarrojos sobre heladeras. frigorifics

No lo instale donde el cambio de flujo de aire @ulkdcer que los objetos se muevan en el trayettetitor.

Evite ubicaciones que estén sujetas a altas corries de aire tales como, cerca a un conducto de aire

2. Evite las corrientes y turbulencias de aire digidas al detector.

No ubicar el detector de movimiento cerca de fuepteenciales de interferencia como: superficilsatantes, corrientes de aire provenientes dersgss de ventilacion,

ventiladores, ventanas, fuentes de vapor de adguimd de aceite, y objetos que provoquen cambidsrdperatura como aparatos de calefaccion, refdgeea, hornos y fuentes de luces infrarrojas.

Evitar las corrientes de aire procedentes de vastan
No dejar ventanas abiertas donde puedan entrar coientes de aire.
Asegurarse que las ventanas y puertas cierrencpaariente para evitar al maximo las corrientes ecpie puedan activar al detector.
Nunca instale el detector de forma que el mismibaeiocidencia de la luz solar o encima de ventahésrtas, donde circule corriente de aire eneelté del detector.

 Lugares sujetos a una fuerte luz directa o reflgjda (luz solar, foco)
Evitar fuentes de luz.

Evitar ventanas expuestas a la luz directa del sol.

Evite que la luz solar directa llegue al detector



4- El detector debe ser apuntado en direccion ¢tpaelas entradas y ventanas de la luz, y nuneatdmente a la luz del sol.
4- El detector debe apuntar en la direccion opuetda entradas de luz y ventanas, y nunca directzna la luz solar.

No enmarcar el detector directamente hacia ladiza

No mire al sol

No apunte a la luz del sol

La entrada directa del sol no debe incidir sobregtctor.

No quede mirando hacia el Este ni hacia el Oesteatia la salida o puesta del sol si hay ventanales

No dirija el detector de tal forma que reciba emia directa o reflejada (espejo) la luz solar.

Evite la luz directa del sol.

No dirija el detector a superficies reflectoragsatomo espejos o ventanas ya que esto puedesidintorel patron de cubrimiento o reflejar directate la luz solar en el detector.
Evitar que apunten hacia ventanas

No mire a ventanas

No lo coloque directamente frente a una ventana.

Deben estar protegidos de los rayos solares.

No monte el detector a la luz directa del sol ni cea de ninguna fuente de calor.
4. La alta enerda de la radiacn infrarroja continia como la luz solar, cdierias de vapor y cocinas abiertas dirigidas al detéor, pueden dafiar el sensor.

Colocar el sensor cerca de una fuente de luz pyenkerar alarmas molestas causadas por insect@oatpor la luz.

No instalar cerca de falsos techos. ¢,?
Instalar 2 0 maSensor de movimiento o infrarrojo (PIR)en la misma habitacion. ¢ QUITAR?

LED del PIR deshabilitado para que no consuma extei

El LED se inhabilitara para prevenir que persormautorizadas hagan el trazado del haz de protecsidcrea que el infrarrojo (PIR) esta averiadestonectado y para disminuir el consumo.

0 esta en una zona que no detecta al intruso

E. Luego de la prueba anterior, el LED se inhab#itpara prevenir que personas no autorizadas lehg@azado” del haz de proteccion. Para elloumra el puente marcado LED. Para evitar perdeipestete, ubicarlo en el tope derecho.
E. Luego de la prueba anterior, el LED se inhag#itpara prevenir que personas no autorizadas lehdeazado’ del haz de proteccién. Para elloumm el puente marcado LED. Para evitar perdempestaete, ubicarlo en el tope derecho.
Para aplicaciones de alta seguridad, la pequefizHDzen el sensor que indica una deteccion debgaapa cuando no esté siendo comprobado por elnatsatorizado.

10. Si un detector se alarma injustificadamente sgctiva, primero verifique el voltaje de cc.

Angulo 0°:
Usar detector con proteccion angulo 0° directamésit@jo del detector.
Instalar encima de las puertas

Antimasking:
Evite instalar ningln objeto a menos de 30 cm éahkensor.
Instalar unSensor de movimiento o infrarrojo (PIR)anti-masking

Eliminar una condicion de antienmascaramiento

Al eliminarse la mayoria de los materiales u olg&te enmascaramiento, la condiciéon desapareceabalde unos segundos.

Cuando la causa de la condicion de antienmascantorgs cualquier tipo de espray o capa de pirggpliaada a la ventana, deberéa sustituirse la varpara poder eliminar la condiciéon de antienmasai@rgto. Tras sustituir la ventana, realice un dest
andado del sensor.

PET:
Si hay mascotas en el local, use los lentes Pey 4IP
Para animales domésticos (mascotas) usar un anbtaas

Para animales domésticos (mascotas), se reconiigstdiar el sensor a la menor altura posible. ¢ QRIT
El rango efectivo para el PET es de 2.2 - 2.4 Mts.
La altura de la instalacién recomendada es 2.2 -2mMetros para ajustarse anti mascotas



Instale el detector dentro del espacio sugeridmsi@lacion de la unidad a una altura inferior5®2(8 ft 2”), puede comprometer la capacidad deumdad
contra mascotas. Instalarlo por encima de 3 m&9) fhara que nuestro soporte giratorio se ajuatéahabajo lo que cambiara el haz de Inmunidad&ont
mascotas y neutralizara la zona de arrastre. émstalinidad por encima de 3 m (10 ft) no afectzolsa de rastreo.

No dirija el detector hacia una escalera a la leualascota tiene acceso.

No orientar el detector en escaleras o superfa@smdas que pueden ser escaladas por el/los asimal

No coloque muebles u objetos mas altos de 3 ffligs, al cual la mascota puede subirse (ej: ungatan sillén), mas cercano a 7 pies / 2,1 m adet.

No ponga objetos o muebles de mas de 0.9m (3fi)tdea, sobre los cuales pueda trepar una masgjotan(gato sobre un sofd), a 2.1m (7ft) o mendsetector. Ademas, no dirija el detector hacia es@alera por donde pueda entrar una mascota.
Montar el detector donde los animales no puedainssué muebles o cajas u objetos.

No apuntes a una area donde el animal pueda subirse

No instale en zonas accesibles a animales

No ponga el detector cerca de escaleras por dareiagrepar un animal.

Para una mejor inmunidad, evite la instalacion@raz en las que las mascotas puedan alcanzar yoa aitara.

La parte superior no es area de deteccion PET
La parte superior del detector no es anti mascotas

El detector solo puede detectar animales de menos #i5Kg. ¢,?
Deteccion eficaz hasta 20Kg
No lo instale en areas con mascotas que pesenariékdy (35 libras).

ilmportante! El detector es inmune a animales hasta 18 kg queusyen sobre el suelo o por encima de los mustdegpre que su actividad se desarrolle por debajd dn de altura. A alturas superiores el detectimeune a animales hasta 9 kg, pero la
inmunidad a animales domésticos disminuira a medigael animal se acerque al detector. Se recori@od tanto seleccionar un lugar de montaje queimice en lo posible la proximidad de los animales.

Una de las premisas fundamentales es que ningdrahdebe acercarse a menos de 1.80 metros delspass este generara una condicién de alarma.
Evite lugares al alcance de animales (a menos8ihe dn caso que suban encima de muebles, cajassuotifetos).

En este angulo, angulo de deteccion es mas pegseiibilidad es maxima. No hay funcion de inmuthidantra mascota¥ER: 01210 PIR exterior cableado.pdf
Angulo hacia abajo: Pérdida de inmunidad de mascofdo es inmune = detecta mascotas disminuyesel pascota

Este angulo, es inmune a animales de 2/ER: 01210 PIR exterior cableado.pdf
Angulo hacia arriba: Aumento de inmunidad de mascetEs mas inmune = no detecta mascotas de n@ayr@gnta el peso mascota

Instale el detector dentro del espacio sugeridmsi@lacion de la unidad a una altura inferior5®2(8 ft 2”), puede comprometer la capacidad deumdad
contra mascotas.



Este angulo, es inmune a Este &ngulo, esinmune a En este dngulo, dngulo de

animales de hasta 10 kg animales de 20 Kg deteccion es mas pequefio,
sensibilidad es méxima. No hay
funcién de inmunidad contra
rascotas.

A mayor altura de instalacion, mayor altura de ahipermitid: mayor peso
A menor altura de instalacién, menor altura denahpermitidi menor peso

El queun animal no genere falsas alarmas depende densifida temperatura, y del largo de su pelaje. El laego y el tamafio puefio disminuyen la generacion de falsas ala mientras que un animal de pelo corto y gran tantigite mas posibilidades
crear una falsa alarma.

Techo o 360°:

Instalar en el techo

Usar un PIR TECHO O 360° porque al instalarlosleeaho esta mas alto y es mas dificil de sab ¢?

9- Un detector de 90° debe montarse preferentementraasquina, mientras que un detect 360° debe montarse en el techo.

Instalar en el centro habitacion.
The 5753 Series is for indoor use only and is aesigo recess mount into the ceiling with the besdtion being in theentre of the room. ¢?
La serie 5753 es para uso en interiol esta disefiado para montaje en receso en el teoHa otejor ubicacién, en el centro de la habita

Doble o Triple Tecnologia:
Sensor de microondas No tocar!

2- Al instalar un detector, se debe tener cuidadoedificar si los diagramas radiacion infrarroja y de microondas del fabricdlgaan el area a proteg

El detector puede detectar el movimiento inclusoédede obstaculos fijos de materiales no metél(idesas de la paredgua que corre en una tuberia de plastico
Essusceptible de atravesar pequefios tabiques, poelpuede ser activado por algin movimiento deopass automaéviles u cetos fuera del entorno que se quiere prot
Si el detector es instalado cerca de trafico pesatobjetos mas alla del lir de deteccidn necesario, ajuste la sensibilidadomidtas y/o incline el detector hacia ak
Ajustar la sensibilidad o alcance del microondasgpbay un calefactor que dispara el infrarrojang persona pasa po calle y dispara microond:

Para ge su alcance no detecte a una persona que palsacadie

Microondas orientado hacia el exterior o casa deint

No lo enfoque hacia exteriores donde exista movitoifrecuente

No oriente el dispositivo hacia la actividad exderlLe energiamicroondas atraviesa las paredesmetalicas.

No instalar cerca de estructuras metal

Evite instalar frente a una pared de mete

No apunte a paredes o zonas metalic

Las superficies metalicas y el hormigon armado mhedm el I6bulo (zona dcobertura) del radar actuando como esj
Otros materiales por el contrario 10 absorben, cpuaale ser cierto tipo de vidrios y la piedra tl

Los detectores de tecnologia dual no deben usarsistemas de alarma inalambricos, porque el conglt energia serd mucho mayor que el uso de detecttiRaadtambricos
No recomendado para propietarios de marcay
Si en un local hay méas de un detector, se debardaiinterposicion de sus zonas de cobel

Mantenga una distancia minima entre detectores NVX80 adjuntos para impedir la interfer@ cruzada de microonc
Es importante que si tenemos dos detectores gelecsentren en la misma area de cobertura, estemnope diferentes fruencias, ya que pudieran tener problemas de dén



« Instale los detectores al menos a 6 m de disiartdre ellos y utilice la configuracion de corimaace para evitar interferencias.
Tenemos que revisar anualmente el funcionamiertmideoondas

« Instale el detector de modo que el movimient@eso de un intruso entre en el patron de deteccién

Eleccion de emplazamiento de un detector de mida®radar)

Hay que tener presente, en primer lugar, que ektttstde microondas es mas sensible a los moviosatd acercamiento y alejamiento que a los movimsgmerpendiculares al mismo.
Microondas paralelo a la direccién de paso, nogatigular

* No instale el detector dentro de una distanci@,Ben de los objetos metalicos o de 1,5 m de Ifiuesescentes.

Se debe procurar evitar dirigir el detector al tud@nde se encuentran los tubos fluorescentesystedar a distancia inferior a dos metros de éstos
Lejos de tubos fluorescentes, a mas de 3 metros

No instale la unidad cerca de luces fluorescentes.

No mire a tubos fluorescentes

No instale la unidad cerca de luces fluorescentes.

Evite la proximidad de maquinas en movimiento, $utteorescentes y fuentes de calor/refrigeracion.

Evite montar el detector donde el movimiento detilaadores o del aire acondicionado puedan ser tiates.
No oriente el dispositivo hacia mecanismos girat(ventiladores) (3-6).
« Objetos en movimiento o con vibracién, como Madtires y conductos de calefaccion o aire aconuicio
Evite las instalaciones donde normalmente haya maias rotativas (p. €j., ventiladores) en funcionaiento dentro del patron de cobertura.

No instale en una base inestable.
Asegurese de que la superficie de montaje es splidetiene vibraciones.
 Lugares sujetos a fuertes vibraciones y / o ruideléctrico




Instrucciones para la instalacion

Consulte la figura 1.

El detector se ha disefiado para que se instale endared, pero también puede instalarse en el techuilizando un soporte de montaje.
Utilice las siguientes instrucciones para determinacudl es la mejor posicion para instalar el detectr.

* Instale el detector de forma que el movimiento esrado de un intruso entre dentro del patron de detccidn (consulte la figura 3).

* Instale el detector sobre una superficie estabkeuna distancia del suelo de entre 1,8 my 3,0 m.

 No instale el detector a una distancia inferior ®,5 m de objetos metalicos o 1,5 m de luces fluscentes.

» No coloque objetos delante del'detector que puedampedir una linea de vision clara.

» Cuando coloque los detectores uno-enfrente delrot coléquelos a una distancia de al menos 6 m eatsi y utilice una configuracion de corto alcancegpa evitar las interferencias.
El procesamiento de tecnologia dual deeste deteces muy resistente a los riesgos de falsas alarm&n embargo, debe evitar potenciales causas degtabilidad, como:
Riesgos relacionados con los PIR:

* Luz solar directa en el detector.

* Fuentes de calor dentro del campo de vision deétector.

* Fuertes corrientes de aire sobre el detector.

* Animales en el campo de vision.

» Oscurecer el campo de vision del detector con @ips de gran tamafo, como por ejemplo mobiliario.

Causas relacionadas con las microondas:

* Superficie de montaje susceptible a sufrir vibraiones.

* Superficies de metal que reflejan la energia deinotoondas.

* Movimiento de agua a través de tuberias de plasb.

* Objetos en movimiento o que vibren, como ventilaates o conductos de calefaccion o aire acondiciorad

Riesgos relacionados con AM:

» Objetos que se mueven a una distancia inferior Ametro delante del detector.

* Insectos de pequefio tamafio en el detector.

» Modernas luces fluorescentes en las proximidadésn un radio de 1,5 m).

Se recomienda que se realice la prueba de pasealatector con regularidad y se compruebe con el paheée ' control.

La seccion de microondas no se ve afectada poeleisible, las corrientes de aire o los cambiogetigperatura (como los de calefactores o acondidimres de aire, por ejemplo), pero es sensibleogimiento. Las vibraciones fuertes pueden ser rtedes
Las sefiales de microondas pueden atravesar paredatanas no metalicas.
Los infrarrojos practicamente no se ven afectadodgs vibraciones y no penetran en las paredes fas ventanas.

Anti-Masking:
Evite instalar ningln objeto a menos de 30 cm &ahsensor.

En bancos, joyerias, instalaciones militares,iestalar detectores infrarrojos pasivos de altaiségd (Grado 3 y Grado 4). ¢,?

Riesgos relacionados con AM: Antimasking

» Objetos que se mueven a una distancia inferior A metro delante del detector.
* Insectos de pequefio tamafio en el detector.

» Modernas luces fluorescentes en las proximidadésn un radio de 1,5 m).

Lente pasillo o corredor:

PASILLO: Recibidor, Pasillo

NOTA: El lente corredor no debe ser usado en uredor que es menos de 1,9 metros de ancho.
Aseglrese que la luces estén instaladas directarabajo del centro del corredor.

S|

Light

Para las protecciones de paredes, evitar que urgasamsible del infrarrojo se encuentre en contamtda pared, para no anular las posibilidadeseigtor infrarrojo de doble elemento.



e

V)

Con el lente corredor fije J2 para “RAPIDA”.
Lente cortina o barrera:

Lente Largo Alcance:

LONG RANGE (OPTIONAL LENS:FL-60N)

IMPORTANT

When selecting the long range detection pattemgayd set pulse count selector to “2”.
IMPORTANTE

Cuando seleccione el patrén de deteccion de ldcgoee, ajuste siempre el selector de pulsos en "2"

Detectores infrarrojos inalambricos:

La ubicacion y montaje del tiene efecto tanto sabralcance de la transmisién como sobre el desgastel uso del transmisor. El transmisor dehiegtalarse preferiblemente tan cerca como sea lpodith receptor del panel o central, y colocadaesa
ubicacion alta para que la transmisién tenga elome@mero de interferencias.

Si el detector esta muy lejos de la central, pupdela sefial llegue muy débil y es posible queeactmo llavero (probabilidad bastante remota). Babsanar este inconveniente, coloque el detentotre lugar, preferentemente mas cerca. Si nalogr
solucionarlo, es probable que se requiera unailbegeidn. Para ello comuniquese con un téchicougdstna empresa o ingrese a nuestra pagina Web.

EVITE instalarlo cerca o sobre de grandes supedinietalicas y muros de acero u hormigén, puest@sio podria interferir o incluso bloquear lasatsiinalambricas.
Evite montar el detector cerca de o sobre metahocecubrimiento de aluminio, pues esto puede afégttransmision de la sefal.
No instale este PIR inalambrico cerca de elemanttdalicos o de columnas de hierro.

T

Si la antena del detector estd muy cerca de ue @20l Vac, la distancia de transmision se veraidisda.

Evite doblar, cortar o alterar la antena 0 monitaletector cerca de o sobre metal pues esto pdedeiala transmision de la sefal.
Ademas, evite doblar, cortar o alterar la antensatando el detector cerca del metal como estogpafattar la transmision.

Separe la antena de la pared (doblandola hacia)fiesr decir que la antena no toque la pared de pdie ser asi la frecuencia puede modicarse yirdignte distancia de transmisién.

No instale detectores infrarrojos inalambricos aete motores eléctricos y otros equipos electrénige puedan generar interferencias de radiofre@ieromo persianas automaticas o puertas de garaje

"

La cercania a hornos de microondas perjudica tant@igansmisiéon y puede producir falsos disparos.

No instale dos detectores inalambricos en la misafétacion ya que si se disparan a la vez, alierigizcla de frecuencias el codigo se vera modificapor lo tanto la central no interpretara addaugente las sefiales.



Asegurese de comprobar el alcance de la ubicaegeadla midiendo la fuerza de la sefial o utilizahdRyocedimiento de Comprobacién de RF para gaaria recepcion.
Si la recepcion es pobre, intente cambiar la ubcadel detector infrarrojo.
PRECAUCION: No toque el elemento magnético o lasmonentes electronicos del interior, puesto queipathiiar la unidad.

PRECAUCION: Compruebe la polaridad de la bateffaterias.
Pasos de instalacién de detectores de infrarrojosapivos inalambricos:

1. Registro manual o automatico.
2. Fuerza de sefial.

3. Tipo de zona.

4. Instalar o montar.

Exterior:
Este producto es un sensor pasivo que puede beaddi tanto emnteriorescomo en exteriores y que detecta la radiaciémiirdja lejana del calor emitido por un cuerpo humnamtro ser vivo.

IMPORTANTE; Este PIR no debe usarse en lugaresasugefortisimo vientos 6 con cambios bruscos opégatura.

Los diagramas de proteccion de los PIRs no delmam &spejos de agua y alejarse de piletas de éatatimo tampoco deben ser usados para protegdlesy@scolleras 6 puertos de lagos, rios 6 mar#ti(a titulo informativo las microondas tampoc@xop

S| pueden usarse las barreras activas infrarrojggeblemas para dichos tipos de proteccién cexcarsobre espejos de agua propagando sus rayesesohismo. El problema es que todo espejo onthulde agua produce reflexiones de acentuada yolaria
intensidad de rayos solares 6 luz en forma corestgue solo las barreras activas infrarrojas coreltagolerancia real a interferencias de luz (80.01x) pueden tolerar sin disparase en alarmaar

Los diagramas de proteccion de todos estos PIRfehen tocar espejos de agua y alejarse de piletasitdcion, como tampoco deben ser usados paegeranuelles, escolleras 6 puertos de lagos, rimarétimos (a titulo informativo las microondas
tampoco, pero Sl pueden usarse las barreras astfvasojas sin problemas para dichos tipos dégeaon cercanos ¢ sobre espejos de agua propagasdore los mismos). El problema es que todo @spejulante de agua produce reflexiones de acemtuad
y variable intensidad de rayos solares 6 luz em@oconstante que solo las barreras activas infearomn una alta tolerancia real a interferencéaluid (50.000 lux) pueden tolerar sin disparasalama por ello.

Asegurese que la zona descendente no se vea afpctald luz reflejada por el agua del piso 6 camin

No instale el sensor en un lugar en el cual ledatifuentes de luz directa, como la luz del solsdfdros de automdviles.

El VX-402R esta protegido contra perturbacionekide

Sin embargo, un exceso de luz podria causar inkdsab

Se recomienda evitar colocarlo de forma que lasbiar incida directamente sobre él.

Evitar ubicar el detector cerca de fuentes defertencia como luz solar directa, superficies réfletes y carros en movimiento.

U

No instale la unidad cerca de un ventilador delaalie un aire acondicionado. ¢?

« Lugares donde se incluyen objetos en movimientm €l area de deteccion (arboles, ramas y hojas, rapetc.)
No dirija los haces de la unidad hacia arbust@nms que se balanceen

Extraiga todas las obstrucciones (macetas, sogaspdeetc.)

Evite los objetos moviles dentro del &rea de cob&rcomo arboles, maleza, banderas,...

Si esta situacién fuera inevitable, consulte el§(8olucion de problemas). ¢?

 Lugares donde se incluyen objetos de protecciém¢luido vidrio y resina transparente, etc.) en eéirea de deteccion (no se detectaran las partes sa@idas)
Extraiga todos los obstaculos (incluyendo vidrilesas) los cuales crearan zonas de no deteccién.



El haz de deteccidn es direccionadle.
Monte el sensor de forma que haya que atravesarla.

El sensor es a prueba de lluvia, pero no impermedld lo mangueree para evitar el ingreso del agua interior del mismo.
No vierta agua de mangueras 6 riego sobre la uyidagie su disefio es a prueba de lluvia pero nerimgable 6 sumergible.
Evite la proyeccion directa de agua sobre el primduc

O

Para evitar el riesgo de choque eléctrico, no téguearcasa con las manos mojadas.
Evite tocarlo si el producto se humedece traglddl

Limpie e inspeccione el sensor de forma periodicaetecta cualquier anomalia, contacte con suegdiw habitual.

Altura de montaje (DUAL PIR y Lens Pet Alley):

A menor altura de montaje menor sera el rango teecién.

Instale la unidad a una altura de 0,8 a 1,2 midel p

Instale la unidad a una altura de 0,8 a 1,2 midel ({rate no superar la altura de 1,4m)
La altura de la instalacion es de 0,8 ma 1,2 m.

0.8m-12m
(2.7 pies - 4 pies)

Cuide de ajustar bien las dos abanicos descenddmzda cabeza para el logro de la distanciatéeadén deseada.

La distancia maxima de cableado cuando se condotgn mas sensores se halla dividiendo el valacadd de la tabla por el numero de sensores quecesectados.
1) Las distancias indicadas son menores si se tandos 6 mas detectores y el valor sera las iddicdivididas por la cantidad de detectores codesta

2) Para las sefiales de alarma y tamper puede ssmaEén de 0, 2 mm2 hasta 800m.

Para el cableado externo, utilice un conducto B&esacaja de empalmes y asegurese de que el dableasté expuesto.

Si usa cables a la vista puede ingresarlos paarte inferior usando los agujeros inferiores erimie de la unidad.

EN LO POSIBLE EVITE LA ACOMETIDA SUPERIOR

Evitar el ingreso por la parte superior si lo hhaga un sifén é U en el cable en el interior desa de cables, selle el espacio remanente estiaglgieros troquelados extraidos y los cables gserppor ellos para evitar el ingreso de hormiyagexior del
sensor.

Note solo una superficie plana de montaje y elésgdirecto a la caja de cables evitan el ingredwodmigas, por lo cual lo mejor es embutir lodesle ingresarlos directamente a la caja de cdelesensor.



No realizar agujeros grandes

Si es necesario, use sellador para sellar alredkdims tornillos o brechas entre el sensor y feedicie de montaje con el fin de protegerlo cofigainsectos y para garantizar la impermeabilidad.

3. Selle la entrada de cables y la parte trasera logetector.

Verifique que todos los agujeros ciegos estén cgrcaladuras intactas 6 sea tapados para evitagreso de hormigas al interior de la unidad, esoaue las caladuras hubieran sido removidas gpmismas con algodén a presion 6 use un selladao ¢
también tape toda minima abertura accidental qaeeapa, no sobreajuste la placa metalica de mgopdageconservar el cierre correcto de fabrica @aleasa.

Sella todos los agujeros

Tapar o sellar los agujeros. exterior ¢,?

No hacer agujeros demas
No realizar agujeros demas

* Pendientes del suelo frente al sensor 6 dentrdreke de cubrimiento:
Pendientes positivas 6 ascendentes perpendicadeepared vertical en la cual se halla montadeerkor acortaran la distancia de proteccion qudges@endientes negativas 6 descendentes alardgmmdistancia de proteccion, esto es también viiaa
pendientes paralelas a la pared en la cual estéadwel sensor, en la zona baja de la misma lardigt de proteccion serd mayor y en la alta menor.

El rango de cobertura puede disminuir hasta un @@8ado la temperatura exterior es alta, en esteseadebe incrementar el rango de cobertura (distae proteccion) para compensar la disminucidicada.
* Ajuste de sensibilidad a través del potenciémdesensibilidad. El rango de cobertura puede digsimhasta un 20% cuando la temperatura exteriattesen este caso se debe incrementar la disrdminzdicada.
Si este ajuste es efectuado en el Verano dejeftgdivel pero si el mismo es efectuado en Imoeaumente en un 20% tal nivel, esto especialn@mtaegares que posean temperaturas de Verano Ged3Hfperiores.

El area de deteccion podria aumentar cuando aexistéiferencia de temperatura importante entréjeto en movimiento y el entorno.

Cuando un coche o persona se aproxima al areateecfm (a), ajuste el area de deteccion entrenly® m menos que el area de movimiento (b) y cowfihaciendo una prueba caminando. Esto es asigetd@rea de deteccion actual puede variar erire 1
y 2 m segun las condiciones ambientales.
* Cuando hay una senda vehicular frente a la colzede deteccion tales vehiculos con su temperatumparativa mucho mayor a la humana (36,5°C) puseledetectados a una mayor distancia que lafjada ¢,?

Antes de atornillar, verificar que las cubiertas déantera y trasera de la unidad estén bien encajadassin mas espacios que el del marco de la uniddde lo contrario, la caja a prueba de intemperies piria verse afectada y la humedad podria
infiltrarse.

Asegurese de que el aislante de goma esta biecacla@uando acople el detector a la caja trasera.

CONSIDERACIONES ESPECIALES

MONTAJE Y CUBRIMIENTOS

Los factores siguientes afectan el rango de détedcsensibilidad.
Tales factores se incrementan a mayores distadeigsoteccion.

Las siguientes pruebas de deteccion deben seza@ati para lograr los ajustes deseados en logtudarinstalacion en relacion a sus condicionesemtaltes;
* Distancia de proteccion (palanca de 9 pasogjisi@ncia del indicador no es definitiva y debeusada como una guia. ¢?

Power wires should not exceed the following lengths
When using two or more units on one wire, the maximength is obtained by dividing the maximum wéegth listed above by the number of units used.

INSTALACION PIR
*Un detector correctamente instalado debe proveer undeteccon éptima, es decir temprana y la menor cantidad de fahs alarmas.

Potenciales fuentes de interferencia
1. Luz solar directa, de frente al detector.



2. Fuentes calientes y frias en el campo de deteéuti

3. Animales domésticos.

4. Turbulencia de aire dirigida al detector. Ventiadores, calefactores, aire acondicionado, etc.
5. Cafierias de vapor y cocinas abiertas.

6. Radiofrecuencias.

7. Linternas o luz de vehiculos.

Consideraciones de Instalacién
Antes de instalar, estudie cuidadosamente el espa@ proteger para elegir la localizacion exacta di unidad para la mejor cobertura posible.
El detector PIR interno adicional cubre el area cetral de la habitacion. ¢?

TIPOS DE INFRARROJOS:

Simple elemento = no hay QUITAR
Doble elemento = Dual = Estandar
Cuédruple elemento = Quad 1 salida
Cuédruple elemento = Quad 2 salidas
Un PIR:

Dos PIR: DUAL PIR

Tres PIR:



Tipos de detectores infrarrojos pasivos segun la €ipa:

Se ve por fuera
Se usan mucho
Mas baratos
Peor

Se ve por dentro
Es plateado
‘usan poco
caros

Mewm
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NS //

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segun la bertx;f;ai\

El Normal' 0 Angulo de 90° o estandar o de paredradptiene un alcance normal, cobertur
angulo mayor anehura mayor y con zonas de enfogci@ abajo, mayor numero zonas

850 - 1200 )
W\ \///

N

Yy e

Se instala en una esquu@ﬁa@squma diagonalnopuoiesta queda desprotegida) o en el centr
esquina izquierda y derecha qugdéﬁ desprotegidas)
Un detector de 90° debe montar:ié e‘fegentemenlaaeesquma
Instalar en una esquina teme/

Ser montado en una par

Tiene un rango entre 10

Mas baratos.

Se usan mucho.

Son los mas utilizados.
Interior ¢,?

D (la

RK415PR Wide Angle Lens
Top View
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Angulo de 140° o de pared a pared ¢? tiene uncdazormal, cobertura o angulo mayor, anchura
mayor y con zonas de enfoque hacia abajo, mayoerpronas
Cubre un angulo muy amplio de 140°

Angulo de 140°

Angulo de 180°

Instalar en pared, nunca en una esquina
Instalaciones grandes o anchas
Fabricas, salas de conciertos o deportes, gimngsitysacenes

30m
(100 ft)
__________ ¥
SIDE VIEW
24m
@ ﬁ}'@
= g =

E
3 8 g 12 15 1Bm
10 20 30 40 50 @0t

No. 76D - Ultra Wide Angle

¢ No. of Beams: 36
¢ Field of View: 140°
Max. Coverage: 18 X 30 m (60 X 100 ft)




El de Corredor o Pasillo tiene mas alcance, coteeruangulo estrecho, anchura pequefia y
zonas de enfoque hacia abajo, menor nimero de zonas

Tienen un area de deteccion estrecha de pocos hasmwtilizan como proteccion de una la
linea de puertas en un pasillo o corredor

Se instala en un corredor o pasillo
Pasillos, corredor.
| ‘Instalar en pared, nunca en una esquina
| Seinstala en el centro de la pared pequefia diébpas

;jjiqs, instala arriba, haces hacia abajo, angsti@cho, 1 pulso

a‘kr\a,Jﬁ‘/len de pasillo, cortina, largo alcanee sélo 1 pulso.
Con’ﬁ’ga\vt(ty /leso
()

Se usan po\?:b/./ %s

con

ga

RK415PR Corridor Lens

(LLPLO2)
Top View
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El de Cortina tiene un alcance normal, cobertugmgulo mas estrecho, anchura mas pequefi

con zonas de enfoque hacia abajo y arriba, tiem®nm@imero de zonas
Protege puertas, ventanas, cuadros y techos
Se instala en el lateral, pared o techo ¢?

- Los sensores PIR de cortina tienen un area @edéh de haz estrecho y se utilizan en
ituaciones como la proteccion de una larga filawkrtas en un pasillo.

/éjﬁira media

7N
Tlermvjzrn\aA rea de deteccion muy estrecha de urhaalg?

Cortina vemcal N
Apto para ventanas bglcones puertas corredizas
Aperturas: puertaSw ( X)) V/

Un linea de ventana qp{ﬁeﬁas
Ventanas // W

Ue/d

Ventanas de un escapatate &/

Pared de cuadros de un 0 < /// N
Cuadros en la pared de Ko (,’)\

Se instala en el lateral 0 misma pared ¢?
Se instala lateral

Cortina horizontal:
Techos vulnerables (la cc
Se instala en la pared lat

ventanas y techo, instala
Se usan poco.
Para la lente de pasillo, ¢
Configurar 1 pulso

Se usan poco.

RK415PR Curtain

(LLPLO3)
Top View
10
g
s
4
2

i
o

10
mg 2 4 6 8 10 12 14 15

Side View




El de Largo Alcance tiene el mayor alcance, cobartuangulo estrechd, anchura pequefia y
zonas de enfoque hacia abajo, menor nimero zonas

con

Las fabricas, los supermercados, las salas deastoxio deportes, los gimnasios y los almacenes

suelen requerir la proteccién de un area muy gralBg® puede requerir la instalacion de va
PIR, con los consiguientes costos de material yond@nobra.
EI PR633 puede proporcionar un ahorro significaiwvola proteccién de grandes areas. Cor

ios

un

) /tron de cobertura de gran angular de 80 piesplanPR633 a menudo puede hacer el trabajp de

'ms PIR convencionales.

/ Largo\alcance se recomienda para instalacionesleresales, comerciales e industriales mas

grandes que requieran una deteccion de rango éotesid ninglin compromiso de precision.
Protegen ta,mt;len a pasillos largos de supermerctatoncas y escuelas

Proteger un perlmetro usando varios

Largo Alcance ~ “Corredor o Pasillo ¢?

Cortina especial, al hoer/flSO m, aplicable extesioun Gnico haz muy estrecho

Tiene una cortina centraj largo alcance

Mucho alcance “ <

Se usan poco.

Configurar 1 pulso

TOP VIEW

SIDE VIEW

Tg5" [35° [ A7+ -11°] ' |
3 6 g 12 15 18 21m
10 20 30 40 650 60 70ft

No. 34D - Long Range

e No. of Beams: 16

¢ Field of View: 90°

Max. Coverage: 21 X3 m (70 X 10 ft)

Encima de puertas
ZONAS CERO (debajo d ~
Hay 3 versiones: 2 lentes 0 ote grande redondeada qu
solo 1 lente abajo.
Lente grande que cubre ¢
Lentes abajo: Controles ¢ di@ziy objetos de museo

Los detectorezona cero” incorporan una ventanita ¢? que permiten deteoectdmente ebaj
de él(usos de la zona cero: lugares donde hay una alzrebajo del detector que se deg
proteger)

El PIR con zona cero protege debajo de si mismo

Zona cero: es la proteccion en el area ubicadadpbejo del sensor, generalmente usan
segunda Optica para este caso.

Mas usados
Se usan poco. ¢?

TOP VIEW:
10m
(32.8ft) AN
8m
(26.3ft)
6m
(19.7ft)
4m
(13.ft) 4

2m / \
(6.6ft) 7z

om

SUPER CREEP ZONE
(oPTION)

-"21m
et (6.9ft)

" 0.1m
o (0.3fy)
/ \‘ \

0.5m !

SIDE VIEW: Tem
EN

‘01m
{(ﬂiﬂ] -

u.sft](a@&)- -(ﬁﬁﬁ (197&) (szc) (3zan)
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Es PIR QUAD con lente ¢
PIR QUAD

Tipo de elemento cuadru alic

Las particiones, las medi des, Iz gaarchivadores, etc. se encuentran t ‘
en el entorno de la ofici a mejor fc de avistos obstaculos m as protege to
espacio de una habitacién es montar un PIR erlebi¢ os PIR Sentrol también se pueden inst
en falsos techos.

Apto para ambientes como depdésitos u oficinas en fuwes toma desde arriba cubriendo un area

de 360°.

deteccion omnidireccional

Lugares con muchos obstaculos que puedan generas rauertas
Depdsitos con racks, oficinas que usen boxes, @naaiento de materiales.
Proteger una oficina con boxes o separador o tabiqu

Estanterias ¢,?

Supermercado o almacén con estanterias en lokpasil

Bancos

Joyerias, Grado 3 (por la altura mas dificil mal@pw,?

Lugares con varias puertas de entrada ¢?

Industrial LUNAR™ Grado 3
Detector volumetrico disenado para instalacionesecoiales con techos altos (hasta 8.6m), t
como almacenes, fabricas o centros comerciales.

Viviendas con plano en planta multinivel: daplex
Apto grandes espacios
Detectores de montaje en techo para recintos auticiones especiales:

ales

Salas grandes donde no es posible montar los dete@n una pared

VISTA SUPERIOR

ALTURA ALTURA
31m 2.4m

A

8.4m 67m __ |

ZONAS A ZONA CENTRAL
ZONAS B (6 ZONAS)
ZONAS C (12 ZONAS)
ZONAS D (12 ZONAS)
ZONAS E (12 ZONAS)

ENI
mzomtc\ﬂqnm_) TN
> )
VISTA LAT\E LC;\
TERAL

MNOTA: NO SE MUESTRAN TODAS LAS zdmmmsg TRAN AQUELLAS

ZONAS EN PRIMER PLANO (VER VISTA SUPERIOR PARA TODAS LAS




Oficinas grandes con cubiculos donde no es posilskalar detectores de montaje
pared
Tiendas pequefias con estanterias pequefias docaimmd de vision es mejor en vertig
que en horizontal

Estética menos invasiva

No protegen el techo
' Se instala en el techo

| Se instala techo

n el centro del techo o una esquina del techo
Forma circular
Lente circular -
Se desmontan girandolos con las manos
Mas caros. 7=
Se usan poco. &‘ -
Infrarrojo de techo: st iza en ambientes quéreparcialmente obstaculizados y donde n(
pueden obtener pasillos lib ",fb\‘ 0 por ejemplares de estiba de mercaderia u oficinas
divisiones de mamparas que no llegan al techo. &b de deteccion esta formado por ani
conceéntricos en un volumen en ono caiiceéen el detector y base en el piso.
De este modo forma mul aces ‘Vg, ngdae a obs 5 intermedios.
La altura del techo no de : R : on cerca del suelo.
modelo de infrarrojo de te | N dere su interior. ¢?
Mayor altura ]
Mucha altura, hasta 8,6




PIR normal con lente especial antimascotas | _—
El Antimascotas Lente Especial tiene un alcancenabrcobertura o angulo horizontal maygr, TOP VIEW ¥
anchura mayor y con zonas de enfoque solo al céatigulo vertical o lateral menor) no detegta
por abajo, menor nimero zonas s
100
haces centro, no tiene zonas inferiores
El lente antimascotas, no capta ninguna sefallbs@ltura determinada
Si'hay mascotas en el local, use los lentes PeyAll
Lente de un rayo, ubicar a la menor altura pogibleencima de los animales 24 m
altura media | (8O ft)
alturalm.—12m,
Un Pet de exterior se instala medio, mitad altaterior (ej. 1,2~1,5m) ¢?
mascotas grandes N
lente no inclina -12° hacia abajo -
Exterior ¢,? —((

SIDE VIEW

10 20 3¢ 40 50 6&0ft

Permite seleccionar dife
alcance

El sistema variable de
deteccion se adapten a
Se usan poco.

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segun sudeologia:

Mas usados
Interiores
Ambiente no hostil
Mas falsas alarmas
Llevan 6 pines
Regleta menos conexiones 6 pins
2 contactos: alarma y tamper

Usa 1 o 2 resistencias: RFL o dRFL
Lleva 1 LED

Grado 2 ¢?

Los sensores PIR estandar son adecuados para@ntwrhostiles, por lo general, salas de gstar
domésticas.
Entornos no hostiles NN
Ambientes no agresivos o no duros.

Ambientes no dificiles

Ambientes sin variaciones de temperatura, sineotes de aire y sin mascotas.
No mascotas ¢,?

Utilice este modelo si no tiene animales ni aressdemasiada actividad. ¢?
Estandar es ideal para sistemas residenciales gerided y para todas las instalaciones
comerciales y de oficina

Sistemas residenciales, locales comerciales wna8ci




Generalmente casas de familia.
Habitaciones de casa

- Los sensores PIR de tecnologia dual (PIR y mitwies) deben usarse en entornos hostiles:
cobertizos, garajes, invernaderos, etc.

Entornos hostiles
Deben utilizarse en ambientes hostiles: cobertgasjes, invernaderos, etc.
Entornos dificiles - cobertizos, garajes, invermaggetc.
ornos dificiles
Amblehtes agresivos o duros.
Apto rfara galpones con corrientes de aire o van@s de temperatura.
PIR EXTERIOR &?

OPERACION BA CA

cnologia combinan uros@R con un sensor activo de microond
La alarma se dispara solameme si ambos sensotestade la intrusion. El sensor PIR dete
variaciones de temperatura mien que el sersanidroondas envia constantemente pu
electromagnéticos y mide los cambib n frecueuixelh)s pulsos recibidos. Sl hay un objetivo
movimiento en el area, | | re i
de un objetivo encubiertc

Esta unidad es una co
contenidos en un solo p
intrusion al mismo tiemp
La seccion PIR funciona
cuando un intruso cruz
(proyectado hacia atras
microondas envia breve
devuelta causados por e
La seccién de microondze
de temperatura (como lo
al movimiento. Las vibre
atravesar paredes y ve
las vibraciones y no pene
Por tanto, las dos tecnologias complementariasopcagnan una inmunidad inherente a las fa
alarmas. La tecnologia dual es ideal para su useng&rnos hostiles. Dado que ambos de
dispararse simultaneamente para provocar una alérmestalacion es mas facil y requiere me
disciplina.

Su uso mas frecuente es en recintos donde la Maride temperatura es motivo de deteccio
falsas de un infrarrojo, como galpones con vertlaEs o cualquier tipo de area con techog
aislantes de la temperatura, como por ejemplarg&ados.

combinan las tecnologias de microondas y de PIBul® optimiza la deteccion de intrusion
reduce las falsas alarmas.

Reducir el nimero de falsas alarmas

Nuestros detectores de movimiento con tecnologdd dérecen tranquilidad en ambientes host
e inestables, como areas con objetos que genexaagduentes de calor.

Nuestros detectores duales con RCR combinan laltegia de infrarrojo pasivo con el radar. E
le da una cobertura, una deteccion y una inmuradatsas alarmas fiable y precisa. Los detect

de tecnologia dual tradicionales pueden generaasahlarmas de microondas ya que detectan a

través de paredes, tales como la actividad denacadyacentes o trafico de la calle. La tecnol
RCR elimina este problema con un control de alcaneeto y la precisién del radar.

Combinacién de PIR y microondas (DUAL)

les

5t0
pres

hgia




Infrarrojos (IR) y microondas (MW)

El PIR de doble tecnologia es infrarrojo y microand

La tecnologia dual aumenta la fiabilidad de losedites. Para que se dispare la alarma

tecnologias PIR y de microondas deben activarsalgineamente, aumentando asi la estabil

en entornos hostiles.

Da alarma cuando el infrarrojo y el microondas ctete simultdneamente

La sefial de alarma se produce cuando ambos dispsdgiian alarma.

- Funcién AND/OR

/ ne una regulacion de sensibilidad para que l@soondas no atraviesen otra area y
jci;én de anulacic’m para que solo funcione carfrarrojo.

Hay 2nt|po de antenas de microondas interior: R@#nna array (circuito impreso), Gunn did
assembly (me;a' as)

Lleva 3 LEDS

Méas usados
Mayor consumo.
Coémo  previenen o
Diseflados para evitar
solamente cuando se d
microondas (MW). El tiy
produzca una falsa alar
Reciprocamente, el cal
movimientos dentro o fu
falsas alarmas

Como puede la dok
El punto débil inherente
el detector no consegu
bloqueadora de emision
el caso de que el canal
no hara sonar la alarma y el incidente pasaraesinegjistrado. Algunos fabricantes han tratadc

superar este defecto ofreciendo seleccion porugrisso l6gica automatica, en la cual la detecgi

por medio de cualquiera de los dos canales bastigopaducir la alarma. Con todo, esta modali
no es muy popular, dado que sufre de las defi@asren materia de falsa alarma observadas €
dos tecnologias.

La Doble Tecnologia, una combinacién de PIR + MWk fin desarrollo importante para
industria de seguridad... Pero tiene 2 grandedidateés:
- Emision IR bloqueada. Camuflajes usados porsosuque inhiben la deteccion.

- La sensibilidad del PIR es reducida cuando laptratura del ambiente del area protegida se

acerca a la temperatura del cuerpo humano.

Son los menos utilizados. ¢?

Hay pocos ¢,?

Se usan poco.

Apto para ambientes con corrientes de aire, vanas de temperatura y mascotg®.
Reducir el nimero de falsas alarmas causadas Emotas ¢,?

PIR EXTERIOR

El detector de movimiento TriTech usa una combiivacde tecnologias de deteccién por
infrarrojos pasivos (PIR) y por radar Doppler decnmbndas con procesamiento avanzadq de

sefales.

Combina tres tecnologias: microondas e infrarr@jsiyp ademas un inteligente proceso de andlisis




de sefial, y evita varias clases de falsas alararasgmbientes especialmente “complicados”.
Entornos dificiles

Es un DOBLE TECNOLOGIA especial

La tercera tecnologia es un microprocesador canmed de deteccion compuesta por microof
infrarrojo pasivo e ¢? Chip Inteligente

Triple tecnologia: detector que incorpora un micogpsador, con patrones de detecq
-almacenados en su interior para evitar falsas algrm

Este modelo combina la tecnologia PIR estandarda¢ecnologia de deteccion por microondd
un’ prnogsamlento avanzado de sefiales, lo quepenoiona el mejor andlisis de los incidentes.

La detecc n de triple tecnologia utiliza una légie deteccion de tres sefiales con la que la al
solo se v'd:|5par cuando los dos sensores PIR ydomidroondas se activan dentro de

determinado periodo de tiempo. Esta tecnologiaapueducir las falsas alarmas.

Lleva 3 LEDS

nda,

ion

Sy

arma
un

Antena microondas inter

Hay fabricantes que un
detection

triple tecnologia (doble PIR

Son los menos utilizados
Se usan poco.

Hay pocos

RISCO

Llevan un jumper deno
Para ambientes inestable
Grado 3y Grado 4. ¢?
Tienda

Lleva 3 LEDS
! T 0 o (0 a

Lleva 3 LEDS
alta te

ados para alta seguridal

Proporcionando los beneficios de DT (Dual Technpledooble Tecnologia) mientras evita s ¢

desventajas, esta innovacion (patente pendientelelaalo un nuevo estandar para detectores.

La Doble Tecnologia, una combinacién de PIR + MWg fin desarrollo importante para|le

industria de seguridad... Pero tiene 2 grandedidatés:
+ Emision IR bloqueada. Camuflajes usados porsoswjue inhiben la deteccién.

+ La sensibilidad del PIR es reducida cuando lsptatura del ambiente del &rea protegida

acerca a la temperatura del cuerpo humano.

Tecnologia Anti-Cloak™

Aumenta radicalmente el rendimiento de capturaitelagones donde la senal de PIR se vueI\

demasiado débil para detectar un intruso, talesocomando intrusos tratan dEencubrir a si
mismosG, o0 en olas de calor cuando la temperatura ambsené@roxima a 37° C.

Es un DOBLE TECNOLOGIA especial
Es un DOBLE TECNOLOGIA especial que deshabilitam&hrrojo
Desconecta el infrarrojo si la temperatura ambiantaenta

La Tecnologia Anti-Camuflaje cubre cualquier intede robo, alin cuando se utilicen técnicag
camuflaje para anular la radiacién infrarroja. Estaacion es identificada por un Unico pat
algoritmico de reconocimiento, ubicado dentro miéroprocesador del Detector IWISE y q
automaticamente conmuta al detector para dar alabawado Unicamente en la deteccion
Microondas por una predefinida ventana de tiempo.

ue
de




La innovacion tecnoldgica Anti-Camuflaje esta carida por una conmutacion automatica gdel
doble canal PIR/MW al simple canal de la MW (mamdas) para dar alarma y retorno. De ¢sta

manera, se prevén las falsas alarmas. También asugdimitacion de deteccién pobre de

tecnologia PIR (infrarrojo pasivo), ya que permiteconocer automaticamente cuando

temperatura es cercana a la del cuerpo humano.

Esta nueva tecnologia garantiza la alta inmunidies dalsas alarmas de doble tecnologia, ju

con el de la alta capacidad de deteccién del cinalicroondas.

tecnologia ACT (Anti-camuflaje) evita mediange ¢onmutacion a modo microondas,
tos de camuflaje del canal PIR o la ineficalgbcanal PIR a elevadas temperaturas.

=
aatec:nologla anticamuflaje AND/OR (Y/O) da pri@dlal sensor de microondas en determinadas

la
la

nto

0os

|rqun/st}a|39|as en las que el intruso puede llewaarcon propiedades de camuflaje frente a

mfrarrqlosx =
Tecnoloijla/Aml Cloak (ACT™) para detectar intrusasnuflados

Antena mlcroonda$/ interior

- Los PIR antmnmﬁs@,a(/aﬂuento (grado 3) se utiligarsistemas totalmente supervisados ?P de

grado 3 que utilizan re%l%(éﬂdj@gRFL

Ued

\\;; >/ 2 2
AM = Antimasking Y2
s // N\

Apto para instalaciones c
Se usanen Grado 3y G

Alta seguridad: bancos, |
Almacenamiento de mat
PIR INTERIOR ¢?
PIR EXTERIOR ¢?

Llevan 9 pines ¢? 8 0 mé
Regleta mas conexionest
2 relés
3 contactos: alarma, tampe
Llevan un contacto mas
Usa 3 resistencias: dupli
Duplicar zonas
Programar como 24 H o tamper el enmascaramiento

Lleva un LED IR y un fotodiodo IR a los lados déRP
Lleva un emisor y receptor de IR activo que al tiapeefleja la luz IR que es captada por
receptor de IR

Con o sin agujero para el IR activo

Usando tecnologia de anti-enmascaramiento porinfoaactivo

Active Infra Red (Infrarrojos Activos) (AIR)

Mas caros.

Alcance reducido 0,5-08 m
Anti-Enmascaramiento por IR Activo (hasta 15 cnstalicia corta

Tarda 1 minuto en detectar

Después de que se haya detectado un fallo / astargé durante un minuto, el contacto de alarma

de fallo / anti-mascara se abre y permanece abieasta que se elimina la causa
enmascaramiento o el detector realiza una autoaeidn satisfactoria. tiempo largo o lento

Sensible frontalmente
Lleva 3 LEDs ¢?
Es DT con antimasking ¢,? quitar

el

del

No tiene porque ser DT

=
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IR Activo para Antienmascaramiento
Detecta cualquier encubrimiento u obstruccion derée, como rociar o colgar un elemento sg
el detector para prevenir con eficacia los intedslesactivar la capacidad de deteccion.
Detector con antienmascaramiento: El disposiirntmaskingse utiliza para prevenir sabotajes
dispositivo por obstaculizacién u obstruccionesdmttales. Debido a que el detector infrarrojo
funciona si esta tapado por un objeto opaco, unsatpuede “preparar” un robo obstaculizand
previamente al detector.
_infrarrojo antimasking previene de cualquier intento de enmascaramientec@do el
ﬁce?camlento o la presencia de un objeto en un@ae@B0 cm, enviando una sefial de salida h
%Y panel de control. Se debe hacer una conexida exincluirla en el circuito de antidesarme ,
Sﬂ(usp es frecuente en lugares de maxima seguriutad tesoros bancarios.
Nuestré tec;ne[ogla antienmascaramiento ofrece totaqeion superior contra los posibles inten
de bloquear eJ .campo de vision con liquidos y pigeelores. Esta solucion es idonea para barj
joyerias, museos\y otras instalaciones de altgoigsie requiere un nivel alto de seguridad.
Antimasking: es una ;\\arac?terlstlca que permitersar saber si esta tapado con algin materia|
le impide ver. N )
La tecnologia antlenm%l Qaramlento adaptable (@néigsofrece una proteccion exclusiva corf
los intentos de tapar los sen$oré/§J3lR o de midamoy detecta si se tapan con materiales ¢

carton, cinta de embalar, espray;J S y papalulnlmo

Esto proporciona una protecc uy/ te trdgeuer tipo de sabotaje como sprays, cam
6 manipulacion. Es cap etecf botaj iede nateriales, aeroso
lubricantes. ' :

¢ Qué es la tecnologia A !
El enmascaramiento es y)sible i S ra cuk
campo de vision del dete : i 2. NO €S i a detect
intento y emitird una alerta. i : € para
transmisor de infrarrojos < [ ia, signific
se esta realizando un i 0 de $@ | C etect
sefial de infrarrojos reflej S : etector au i
intento de enmascaramiento. Si arsarbente de
nivel de sefal se reducir ‘ de enmas

Con el reconocimiento Sti ®Iitmos ¢ res
facilmente sefiales mole ireccion en la que un intruso Te:
movimiento.

no sélo detectan la pres ] ] Sremeaque también determinan la dire

movimiento a través del area de vigilancia. L)
Nuestros detectores de movimiento con tecnologieedtres son ideales en ambientes hostiles o \\ // N

inestables, zonas con grandes ventanales de clisfates con mucho movimiento de objetos .. & /;7/'/ -
Entornos dificiles Y )
Se usan poco. N/

PIR TRIPLE TECNOLOGIA sin Microondas ¢? quitar N




Infrarrojo pasivo (PIR) con cadmara

PIR + camara

Lleva una camara de baja resolucion ¢? 720 pixeles
Poca resolucién

Hace fotos

Permite la verificacion mediante video o videoveafion
Reduce las falsas alarmas por verificacion mediaden

' Imagenes se envian a una central receptora deaald@RA)
gg]' camara

Neces@%; entral especial

2 versiones de conexion: se conectan al bus degtdsalida de video analégico
No universales
Mas caros.

Alto coste. \> @
Mayor consumo \
Tienen mucho consumo




Enciende y apaga las luces autométicamente

Se utiliza en areas publicas que requieren ilunbmaartificial como palieres de edificios (rellal

o descansillo entrada hall) o bafios publicos, lpasil

PIR QUAD ¢?

Three Dual Element Sensors

No se utiliza en alarmas

La sensibilidad se puede regular asi como la dmkabli de accionar dependiendo de la intensi

luz ambiente
/] Iéx/an un sensor de luz y un ajuste de luminosja@ que funcione si el nivel de luminosid

s;a por debajo del minimo ¢,?
Qvan/’;”s 3 potenciometros:

Ajuste del petenmometro Luminosidad (LUX)
- Su fuﬁéldn es fijar el valor de iluminacién maxinpor debajo del cual el detector activard

carga al de‘tetfta?mowmlento

Llevan un temporn;aﬁ@r regulable que controla tieme encendido de la lampara

Ajuste del potencmﬁt&jd/'[amponzamon (TIME)
- Fija el tiempo que la c: rgé éﬁtara encendidad@tesctar movimiento.

Ajuste del potenciémetro AIo&ncé%Sensmllldad (MEER)

- Fija el alcance. .

no

dad

ad

a

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segln el miero de lentes o e
1 lente o espejo
1PIR

\
No poseen mecanismos 2 ec |o'{ d as alas?
Se usan mucho

Mas falsas alarmas. ¢?
No llevan tamper.
Regleta de 3 0 4 pins.
Se alimentan con 230 V(
Usan una fuente de alim
Llevan un relé o un triac.
Cargas gran potencia

Al detectar cierra el circuito i

2 lentes o espejos

Tipos: 2 PIR independientes, Angulo 0
entorno dificil
Exterior
PET
Dual PIR
Angulo 0°
Se usan poco

Area de deteccion ancha
3 lentes o espejos

Se usan mucho.
Mas baratos. ¢?

3 PIR independientes
Casi no se usan




Tipos de detectores infrarrojos pasivos segin el miero de PIR:

1PIR
Se usan mucho

2 PIR independientes
2 PIR sensor

2 lentes ¢?

entorno dificil

3PIRl ientes

Detector de movimiento PIR para techo
0

Se usan poco
1SN/

() //

Tipos de detectores infrarrojos pasivos segun el niero de elerﬁeﬁtdgfdentro del PIR:

[N
7

1 elemento \\Ej;\/f;;f:;>\
No se usan en alarmas %
Tipo de elemento Unico

( (
. /
N
El sensor de elemento U
las versiones anteriores, que sufrial
fuente debido a cambios repentinos
de gas, sobrecalentamiento de los accesoriosc
2 elementos en serie
1FET
1 salida
Mas usado

Tipo de elemento dual
Este tipo se utiliza con enci : a la detec
dos elementos en una cc on i etasefales de
temperatura ambiente, vibraciones o dptiderer de la luz so
por completo. Debido a alta ¢ dad.eess el tipo
aplicaciones de seguridad, control de il aci@amtrol de electrodo

da en comparacio
ones de voltaje
llama ncent

S
on del cue
2rror caus
r o lampa
e senso
ésticos, e




4 elementos en serie
1FET

1 salida
Omni-directional
Techo o 360°

Tipo de elemento cuadruple (una salida)
| Este sensor de elemento cuadruple tiene cuatrs deedeteccion subdivididas y normalmente se

/’4 ta en un techo para detectar eI cuerpo humamn) @ensor de presencia o} deteccic’)n de

é\c%;p@ umano.
N
Plrosen r/é/p cuatro elementos en serie y urdas@ipins)

Hay fabrlcantes qq QUAD a 2 PIR de elemdntd juntos en horizontal

R2: Un detector "Qua "& gsensores PIR decetendual (no incluye sensor de microondas).
Ambos deben detector una v de temperaties a@e disparar una alarma. ¢?

Quad tiene un alcance
hacia abajo, mayor nume

El numero de zonas es
vista lateral,

Al reconocer un mayor n
y eficaz, obteniendo un
Deteccién excelente en

Quad esta especificame
experimenten condicione
Pirosensor Quad para a
Entornos dificiles
Ambientes dificiles
Reducir el nimero de fal
Mejor inmunidad ante falsas alarmas
Los sensores PIR cuédruples son los anteriore®, garan una inmunidad a falsas alar
ligeramente mejor.




4 elementos en serie (2 aun FET y 2 al otro FET)
2 FET

2 salidas

Antimascotas

Tipo de elemento cuadruple (dos salidas)

obtener méas informacion de dos conjuntos de elersedtiales. Por lo general, se utiliza p
aplicaciones de seguridad de alta gama con elméeiio de inmunidad PET.

Los elementos Pyronix True Quad contienen un Pisiseque contiene 4 elementos que al
proyectados a través de la lente forman una calecamo muestra la ilustracién de la dereqg
Ambas capas, superior e inferior deben ser cruzpdi@s que se genere una condicién de ala
Detectores con pirosensores Quad verdaderos ofrenegran nivel de inmunidad frente
ambientes

hostiles. Quad verdaderos pueden ignorar pequefeages de radiacion como un rayo de

El pirosensor Quad tiene una alta inmunidad ansferencias por Radio Frecuencia.

Ambas zonas, la inferior y la superior tienen getévarse para generar una alarma

Este tipo puede distinguir entre el cuerpo humanlmsy animales pequefios porque podemos

ara

ser
ha.
rma.
a

sol

calentando una ventana o pequefios roedores, yla geéal no cruza ambas capas del priosefnsor.

Evita falsas alarmas, lleva 4 ventanas o equiva8l® kR, tienen que detectar las 4 ventanas par

a dar

( R
X 1/>/,\\\ )
<) Qyz
S ?}Q
7




alarma (2 inferiores y 2 superiores)
Son como dos detectores PIR estandar que trahajsjen una sola unidad

Dispone de dos detectores PIR en una unidad. Raraimp alarma se active, los dos dispositivos
PIR tienen que generar una sefial de alarma. Sha@parte de la habitacion existe un movimiento

regular que pueda hacer que un Unico detector stiR@ar genere una alarma de forma repetida, el
0 de un detector cuadruple le aportara la fadulique necesita.

ogla qguad: Cuatro ojos ven mas que dosspbsitivo piroeléctrico es cuadruple, formarjdo

su comportamlento es como utilizaridivarrojos, de modo que la deteccion de cada

fq( s dobles en un mismo infrarrojo,penona posicion ligeramente diferente.
A efe oi//z

uno de

recibir sena V|m|ento

Normalmente, un déte p@utlllza elementos gemaglas crean dos zonas de deteccion, perq los
@'\\ \den5|dad de zoneaverttremadamente alta, dos o tres vecegs el

detectores de Optex ¢
tamafio de la de los PIR co eﬁJ
una persona y permiten la detec

Mayor nimero de zonas

dependlente Para que haya defi@larma, cada detector piroeléctrico debe

nales Estas zoAasaltas capturan toda la masa corpordl de

I\menoraslmde temperatura entre ellas y el fondo.




Tipos de detectores infrarrojos pasivos antimascosa

Version con lente normal

altura baja

| altura 0,4 m

/?,'-v bién protege el techo
Ca 'H:p se usan

O\
Barato =\
Anﬁé{ ético
NY®)
7
=\
= -
NS

N> _

Monte el sensor al revés o0 boca abajo (ventansetsior hacia el techo)
Para evitar que el detector reaccione a los angmddenésticos, instalelo boca abajo, deja
espacio para que los animales puedan moverse knterfuera de la zona de deteccion.

Facilmente convertible a 0 param st
Enmascarar lentes inferic
altura alta 2,3 m
Peor ¢?

Menos usado
Barato

Antiguo

PIR normal con lente esp
El Antimascotas Lente
anchura mayor y con zo
por abajo, menor nimero

haces solo al centro, no t
El lente antimascotas, no
Si hay mascotas en el local, use los lentes PeyAll
altura media

alturamedialm.—1,2m

mascotas grandes

lente no inclina -12° hacia abajo
Exterior ¢?

Versién con lente normal tapando y{ L;e;me abaja pardetectar a las mascotas

Lente de un rayo, ubicar a la menor altura pogibleencima de los animales

Un Pet de exterior se instala medio, mitad altoterior (ej. 1,2~1,5m) ¢,?




Este tipo puede distinguir entre el cuerpo humatus yanimales pequefios porque podemos ob
mas informacion de dos conjuntos de elementos sludte lo general, se utiliza para aplicacion
de seguridad de alta gama con el rendimiento darnidad PET.

Pirosensor con cuatro elementos y dos salidasn§) pi

Es un PIR QUAD especial

Version QUAD

Tipo de elemento cuadruple (dos salidas) %

Mascotas o Pet tiene un alcance normal, cobertdr@galo mayor, anchura mayor y con zonag
e{hﬁoque hacia medio (exterior) o abajo (interioryor de numero zonas
ha\es//h cia-abajo

altura a/; 3m

Un Pet de |ﬁter|pr se instala arriba (gj. 2,3 m)

En residencias con maécptas 0 pequefios roedores
= /
No detecta cuando: Qde‘ @damenos de y con undeebasta o menos de
El PET detecta siempre arrlba )ﬁﬁajo ¢?, abaje tieenos sensibilidad ¢,? y detecta si se sy

/
un peso o una altura el de arrlbag //v

- Los sensores PIR que
los animales de hasta ap

Son los mas utilizados. ¢
Inmunidad para mascota

Tienen una sensibilidad
adecuados para animale
Cuidado con los gatos q
No instalar en una escalers

Antimascotas: detectore
generalmente menores 8
El antimascota se usa e
libras). Utilice este mode ’
o incluso por otros animales de pequefio tamafovigaa en su propiedad.

Optica de zonas divididas, es una 6ptica que pemiiscriminar mascotas, en sensores del tipo
o quad. ¢?

Inmunidad a mascotas:

Mascota (perros, gatos):

Obijetivos horizontales (menos alto, mas ancho)

Mas pequefios

Objetivo més pequefio

Lento

Genera frecuencias y amplitudes mas bajas

Usa lente con espacio entre haces uniforme (leletégual tamario) ¢ ?
La frecuencia es igual o no varia ante un moviniemiforme

Humano (persona):

Objetivos verticales (mas alto, menos ancho)

Mas grandes

Objetivo mas grande

Rapido

Genera frecuencias y amplitudes mas altas

Usa lente con diferentes tamafios de haz (lentdgetente tamafio) ¢?
Usa lente con espacio entre haces no uniformesfate diferente tamafio)
La frecuencia sefal es desigual o varia ante urimiento uniforme
moderno

ner
S

de

pera




Sistema con 2 lentes o0 2 haces de deteccion y 2@ Hemento dual separados en vertical
2 canales PIR, con lentes separadas

No confundir Dual PIR coDoble elemento
PIR inferior: haces centro o area alta (patterizbatal o superior), no regulable

PIR superior: haces abajo o area baja (patterreddsate o inferior), si regulable
/’ ia una alarma solo cuando la deteccion se m®den el pattern horizontal y en el pattgrn

| descendente al mismo tiempo
qui eééi)?ﬂe el sistema de deteccidén de zonaeguallispensable, montado a alrededor de 1 m /
fen

3,3 pi lispositivo arroja un campo de detactiorizontal y también un campo de detecdion
descen \e Ne puede ajustar hasta 12 mé<i0 pi

Ambos campos de{ﬁ@ ivarse para provocar unacidmaie alarma, por lo que mientras los
gatos, zorros y tejones /(@activarén solo feoferior, el sensor no informara una alarma.
)

. . N N 7 o
Aqui es donde el sistema de@e?é 6n de dobleenimaispensable, montado a alrededor de 1 m/
3,3 pies, el dispositivo arroja\ 1po de detertiorizontal y también un campo de detecqion
descendente que se puede ajustar hast <10 pi
Ambos campos deben a para 1
zorros y tejones, etc., activaran solo |

altura media 0,8 ~1,2m
Caro

Exterior

PIR EXTERIOR
PIR INTERIOR
Antimascotas




Tipos de detectores infrarrojos

pasivos segln su @exion:

Si usa cables

6 cables 0 mas

Se conecta a una zona de la central
Se usan mucho ¢,?

Se usan menos que los inaldmbricos
Mas baratos

/, alimenta de la central
/},‘. Or cConsumo

S ‘seguros

Aelor 7~
Si u'ﬁi@r;z 5
SN
—\
AN /// \\\J
l\‘:o [/{ —~

Si usa cables

4 cables

Se conecta al bus de la central

Conexion en paralelo
Igual que el teclado
Casi no se usan

Més caros

Mayor consumo

Si seguros

No universales

El Bus de RISCO ¢?
Una simplificada arquitectura de cableado en Busws de una Unica manguera de cable
hilos para cablear todo el sistema de alarma. hsislaciones en el Bus de RISCO cablean

y para el sector comercial.

N ﬁ\ o
f/@

/

e 4
los

detectores en una misma linea en lugar del cablestdadar, siendo adecuado para largos pasillos

({ ~
\6{5\
\\:I\/ ‘/;\\ 7
G @L //; o
¢ /
)




No usa cables

Lleva antena

Lleva pilas

Son los mas utilizados.

Se usan mucho

Se usan mas que los alambricos
Mas caros

,:, limenta de su bateria
consumo
wj
Peor 1‘\3 =
No univ s@%
NS \

S

N




Tipos de detectores infrarrojos pasivos segin eldar de instalacion:

Interior

Solo interior

Menos complejos

Se usan mucho

Se usan mas que los de exterior
No llevan una goma alrededor

u falsas alarmas.

Exterior ¢

Se inst é/ggtgnor

Exterlor S| n interiores

En cualqwer %s

grado de protecmoﬁl@ or a IP65
Ser resistente a la ihte%e
Hermeticidad perfecta AN
Llevan una goma alrededor / v

Con inmunidad a factores cllma %v
Condiciones climaticas ri

Poseer al menos dos d
(doble PIR+ Microondas
PIR+Verificaciéon Visual.
Dual PIR ¢?

Contar con tecnologia se
Son antimascotas o PE
Anti enmascaramiento.
Tamper.

Mas sofisticados

Mas complejos

Mas ajustes

Se usan poco

Se usan menos que los ¢
Mas caros.

Alto coste.
Tamafio grande
Mas grandes
Producen mas falsas alarmas.
Mas falsas alarmas.

Se pone: medio (1 m) o alto (2,4 m)

Mas problemas. ( &\\
No es la solucién ideal ¢,? ) e
Algunos llevan una fotocélula y Modo Dia/Noche \~i'f%/;:39\
Entrada de cable por abajo \\:j/fi\;‘
JA
|\ /\\
)
\SUAN




Eleccién del PIR segun que proteger:

Cobertura exterior interior box, pasillo techo puertas ventanas mascotas entorno riesgo alto grandes largo alcance | encender
estanterias dificil grado 3 areas luces

Cobertura Estandar o 90° OK OK

Cobertura Ultra Gran angular OK OK OK

Cobertura Pasillo OK OK

Cobertura Cortina OK OK OK OK

Cobertura Largo Alcance OK OK OK

Cobertura Zona Cero o Angulo Q° OK OK

Cobertura Techo o 360° OK OK OK OK

Cobertura Pet AlleyAntimascota OK OK OK

Cobertura Multi-pattern OK OK

Tecnologia exterior interior box, pasillo techo puertas ventanas mascotas entorno riesgo alto grandes largo alcance | encender
estanterias dificil grado 3 areas luces

Simple Tecnologia OK

Doble Tecnologia OK OK OK

Triple Tecnologia OK OK OK

Anticloak OK OK OK

Antimasking OK OK OK

Vectorial OK OK

PIRCAM OK OK

Detector de presencia OK OK OK

PIR Exterior OK OK OK OK

Al Revés (Baja Altura) OK OK OK

Lente enmascarada Antimascotas OK OK

Quad 2 salidas Antimascotas OK OK OK OK

Dual PIR OK OK OK OK

Quad 1 salida OK OK é? OK

Como identificar cada PIR:

Cobertura Zona Cero o Angulo Q°

Lleva una lente abajo, instala encima puerta

Cobertura Techo o 360°

Forma circular y lente circular, instala techo

Cobertura Pet Alley Antimascota

instala 0,8 ~1,2m

Simple Tecnologia

Lleva un PIR solo

Doble Tecnologia

3 LED, llevan también antenas microondas

Triple Tecnologia

3 LED, llevan también antenas microondas

Anticloak 3 LED, llevan también antenas microondas, jumpef AC

Antimasking Lleva un diodo infrarrojo y un fotodiodo, lleva ¢anto FAUL/AM, llevan una regleta de 8 o0 mas psesusan en bancos, joyerias, etc.
PIRCAM Lleva una cAmara

Detector de presencia No llevan tamper, se alimentan con 230 VCA, lle2an3 potenciometros, llevan una regleta de 3 mgl p

PIR Exterior Llevan una goma alrededor, se instala en exteris grande

Al Revés (Baja Altura)

boca abajo (ventana del sensor hacia el techdgJang,4 m

Lente enmascarada Antimascotas

Parte inferior de la lente enmascara por el interio

Quad 2 salidas Antimascotas

PIR con 4 pins

Dual PIR

Lleva 2 PIR y 2 lentes, instala 0,8 ~ 1,2 m

Quad 1 salida
Cableado No llevan pilas, no lleva antena, si lleva regletds pequefio
Inaldmbrico Si llevan pilas, si lleva antena, no lleva regletas grande




